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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

CZESC | - WYMAGANIA OGOLNE

1. Czesé ogdlna

1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest Specyfikacja Techniczna Wykonania i
Odbioru Robét Budowlanych Inwestycji ,Wymiana dachu wraz z remontem i
modernizacjg kotta WR-25 w Cieptowni C-3 w Pionkach” zlokalizowanej przy ul.
Przemystowej w Pionkach.

1.2 Przedmiot i zakres robét obj etych specyfikacj a techniczn g wykonania
i odbioru robét budowlanych
* roboty budowlane stanu surowego,
» roboty budowlane wykonczeniowe,
» roboty budowlane instalacyjne sanitarne,
» roboty budowlane technologiczne-czes¢ cieplna,
» roboty budowlane technologiczne-czes¢ mechaniczna
» roboty budowlane instalacyjne elektryczne.

1.3 Opis prac towarzysz acych i rob6t tymczasowych

Do prac towarzyszacych zwigzanych z pracami budowlano-instalacyjnymi naleza;:
» zabezpieczenie istniejgcych elementéw wyposazenia budynku
e montaz i demontaz rusztowan dla wykonania robdét demontazowych,
przemurowan i wykonczenia wnetrz
*  wywoOz gruzu.

Do rob6t tymczasowych naleza:
 wykonanie zaplecza budowy i placow skladowych materiatdw
budowlanych i sprzetu.

1.4 Okreslenia podstawowe i definicie poj e¢é wymienionych w Specyfikaciji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanyc h
« Specyfikacja techniczna ( ST) - Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
rob6t budowlanych,
* Wykonawca — osoba lub podmiot prawny wykonujacy roboty budowlane,

1.5 Informacje o terenie budowy - ogélne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg ; Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora
nadzoru oraz nadzoru autorskiego.
Zaklada sie, co nastepuje;
- przekazanie placu budowy - zamawiajagcy w terminie okre$lonym w
umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.




- dokumentacja projektowa - zamawiajacy przekaze Wykonawcy kompletng
dokumentacje projektowg na warunkach okreslonych w umowie oraz
dziennik budowy.

- zamawiajgcy ustanowi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz nadzoru
autorskiego.

- wykonawca powierzy kierowanie robotami budowlanymi i instalacjami
osobom  posiadajacym uprawnienia budowlane w odpowiednich
specjalno$ciach.

- wykonawca opracuje projekt zagospodarowania placu budowy, projekt
organizacji__robét demontazowych i montazowych dla prawidtowego ich
skoordynowania z robotami instalacyjnymi, elektrycznymi oraz czynnymi
urzadzeniami w istniejacej kottowni osiedlowej, ktory bedzie uwzgledniat
harmonogram realizacji rob6t — zaakceptowany przez Inwestora oraz
zabezpieczenia rob6t w czasie trwania budowy. Stosownie do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu w celu zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie budowy i
kottowni. Wykonawca zainstaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace.

- wykonawca zobowigzany jest do przejecia placu budowy, zabezpieczenia i
oznakowania zgodnie z wymogami prawa budowlanego. Tres¢ tablic i
miejsce ustawienia nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Wykonawca ponosi
peing odpowiedzialnos¢ za utrzymanie placu budowy, od momentu
przejecia placu budowy do odbioru koncowego. W miare postepu robot
plac budowy powinien by¢ porzgadkowany, usuwane zbedne materiaty,
sprzet i zanieczyszczenia .Przed rozpoczeciem robo6t budowlanych
Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje przed
uszkodzeniem.

- wykonawca zobowigzany jest do zorganizowanie terenu budowy.

- obstuga geodezyjna budowy - Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej. Ochrona przyjetych punktow i poziomdéw
odniesienia oraz zlokalizowanie na terenie sieci instalacyjnych
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

- zabezpieczenie terenu budowy - Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji az do jej
zakonczenia. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym; ogrodzenia, balustrady,
oswietlenie, sygnaty, znaki ostrzegawcze i wszelkie inne srodki niezbedne
do ochrony robo6t, Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za opieke
nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz sprzetem znajdujacym sie
na placu budowy.

- bezpieczenstwo i higiena pracy - podczas realizacji rob6t Wykonawca

bedzie przestrzegac przepiséw bhp, w szczegdélnosci Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach




niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych, Wykonawca dokona ocene ryzyka
zawodowego na terenie budowy i zapozna z tym ryzykiem pracownikow.
Wykonawca wyposazy podlegtych pracownikbw w $rodki ochrony
indywidualnej ze szczegdlnym uwzglednieniem osdb wykonujgcych roboty
na wysokosci.

- ochrona przeciwpozarowa - Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty tatwopalne
bedg skltadowane w spos6b zgodny z przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich,

- ochrona srodowiska — Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie
prowadzenie robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego .Ochrona srodowiska na placu budowy i poza jego obrebem
powinna polega¢ na zabezpieczeniu przed: zanieczyszczeniem gleby
szkodliwymi  substancjami, a w szczegdélnosci paliwem, olejami,
chemikaliami ; zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami; mozliwoscig
powstania pozaru; niszczeniem drzewostanu na terenie budowy jak rowniez
na terenie przylegtym.

- ochrona wifasnosci publicznej i prywatnej — Wykonawca odpowiada za
ochrone instalacji urzagdzeh zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie
trwania budowy. Odpowiedzialnos¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia
wiasnosci publicznej i prywatnej przejmuje Wykonawca.

2. MATERIALY

Wymagania ogolne dotycz ace materiatow

Wszystkie zastosowane materiaty muszg by¢ zgodne z wymogami Ustawy Prawo
budowlane oraz Ustawy o wyrobach budowlanych, wg ktérej materiat nadaje sie do
stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych, jezeli jest oznakowany znakiem
CE albo umieszczony jest przez Komisje Europejskg w wykazie wyrobéw majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat
deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo jest oznakowany
znakiem budowlanym (B).

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne,

jezeli producent, majacy siedzibe na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonat
oceny zgodnosci i wydatl, na swojg wylaczng odpowiedzialnos$é, krajowg deklaracje
zgodnosci z Polskg Norma wyrobu albo aprobatg techniczng. Ocena zgodnosci
obejmuje wihasciwosci uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego
przeznaczenia, majgce wplyw na spetnienie przez obiekt budowlany wymagan
podstawowych.
Materiaty nie  odpowiadajagce  wymaganiom  jakosciowym, jak  rowniez
przeterminowane nie mogg by¢ stosowane. W kolejnych czesciach specyfikacji
dotyczacych poszczegdllnych robdét wymagania szczeg6towe odnoszg sie do
wymagan specyficznych zwigzanych z konkretnymi materiatami



3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany
do robot powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej lub projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu musi gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacja Techniczng i
wskazaniom Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Musi spetniaC normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. W
poszczegdlnych czesciach Specyfikacji Technicznej zawarto informacje odnoszace
sie do sprzetu specyficznego dla danego rodzaju robot

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robé6t i wkasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba srodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminach przewidzianych w umowie. Wykonawca stosowac sie bedzie do
ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie gruntu, materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy opuszczajace teren roboOt nie mogg
zanieczyszczaé drdg i jesli okaze sie to konieczne nalezy oczyszczac uktad jezdny
przed wyjazdem z budowy. W poszczegolnych czesciach Specyfikacji Technicznej
dotyczacych poszczegodlnych robét zawarto informacje odnoszace sie do sprzetu
specyficznego dla danego rodzaju robot

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowag, wymaganiami Specyfikacji Technicznej , projektem
organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej, a takze normach i
wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét bedg
wykonywane przez Wykonawce, nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozbg wstrzymania rob6t. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i



przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru projektu organizaciji
robét i zagospodarowania placu budowy zwanego dalej projektem organizacji robét.
W przypadku wykonywania prac w warunkach obnizonych temperatur nalezy
stosowac Instrukcje ITB 282. W poszczegolnych czesciach Specyfikacji Technicznej
dotyczacych poszczegdllnych robo6t zawarto zasady odnoszace sie do wykonania
danego rodzaju robét

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako  Sci

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru projektu organizacji robét, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg
Techniczng. Wykonawca musi wyznaczy¢ etapy wykonywanych robét, ktére bedg
podlegaty odbiorom przez stuzby Inwestora. Wykonawca sukcesywnie bedzie
zgtaszat Inwestorowi zakonczenie etapow robét podlegajacych odbiorom. Inwestor
dokona odbioréw na podstawie szczegétowych zasad odbioru zawartych w dalszej
tresci Specyfikacji Technicznej dotyczacych poszczegoélnych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z
dokumentacjg techniczng i ST w jednostkach miary podanych w kosztorysie.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy bedzie dostarczony przez Wykonawce i
zostanie zaakceptowany przez Inwestora. Jezeli sprzet pomiarowy wymaga badan
atestujgcych to Wykonawca musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Obmiary
zostang przeprowadzone po czesciowym i catkowitym ukonczeniu etapéw robot. W
przypadku wykonywania rob6t podlegajgcych zakryciu obmiar nalezy wykonaé¢ przed
ich zakryciem.

W przypadku wystgpienia robét dodatkowych Wykonawca kazdorazowo przed ich
wykonaniem musi uzyska¢ akceptacje Inwestora a obmiar robét bedzie okreslac
faktyczny zakres wykonanych rob6t. Obmiar robdét wykonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru. Nalezy korzysta¢ z podstawowych jednostek obmiarowych
zgodnych z jednostkami przedmiarowymi okreslonymi w przedmiotowych Katalogach
Naktadéw Rzeczowych. W poszczegdéinych czesciach Specyfikacji Technicznej
dotyczacych poszczegoélnych robdt zawarto informacje odnoszace sie do zasad
obmiarowania robo6t specyficznych dla danego rodzaju robaét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét
W zalezno$ci od szczeg6towych ustalen roboty podlegaja nastepujacym
odbiorom;
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,



- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.
Gotowos¢ rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwitocznie, nie pozniej niz 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Z przeprowadzonych czynnosci nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru technicznego.
Szczegodlnie istotne sg tzw. odbiory miedzyfazowe robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu przez roboty nastepne w kolejnosci technologicznej. W poszczegdlnych
czesciach dotyczacych poszczegdlnych robot zawarto informacje odnoszace sie do
zasad odbiorow robét specyficznych dla danego rodzaju robot.

9.  SPIS KODOW ROBOT WG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIE N (CPV)
« ROBOTY ZIEMNE:
45110000-1, 45200000-9
«  KONSTRUKCJE ZELBETOWE MONOLITYCZNE:
45200000-9
«  KONSTRUKCJE STALOWE:
45200000-9
« ROBOTY MUROWANE:
45200000-9
« POKRYCIE DACHOWE | OBROBKI BLACHARSKIE: 45200000-9
« 1ZOLACJE TERMICZNE:
45200000-9
« ROBOTY SLUSARSKO-KOWALSKIE:
45200000-9
« ROBOTY MALARSKIE:
45200000-9
«  WENTYLACJA MECHANICZNA | GRAWITACYJNA:
45330000-9
« INSTALACJE TECHNOLOGICZNE-CZESC CIEPLNA:
45232140-5
« INSTALACJE TECHNOLOGICZNE-CZESC MECHANICZNA:
45232140-5
« ROBOTY ELEKTRYCZNE | AKPIA:
45314000-1, 45314310-7

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Uwzgledniono nastepujace przepisy i wytyczne ogolne;

« Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r Dz.U. 92/88,
e Ustawa Prawo zaméwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r Dz.U. 19/77 z pdzn.
zm.,



e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r Dz.U. 207/2016 z 2003 z p6zn. zm.
oraz przepisy wykonawcze do Ustawy,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r w sprawie okre$lenia
metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, (...) Dz.U. 130/1389,

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Dz.U.
47/401.

Oraz normy:

PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-D-97005;19 Sklejka. Sklejka do deskowan. Wymagania i badania.
PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia
PN-D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymatosciowymi
PN-B-06250 Beton zwykly
PN-EN 197-1  Cement. Skfad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego
uzytku.
PN-H-84023 Stal okreslonego stosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki.
PN-ISO 6935  Stal do zbrojenia betonu (p6zniejszymi poprawkami i zmianami).
PN-B-03380 Konstrukcje z wielkowymiarowych prefabrykatéw zelbetowych. Wymagania.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-EN-10025 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych. Warunki
techniczne dostawy.
PN-EN-10051 Stal — Blacha gruba, blacha cienka i tasma, walcowane na gorgco w sposob
ciagty, niepowlekane, ze stali niestopowej i stopowej.Tolerancje wymiarow i ksztattu.
PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonanie i odbioru. Wymagania
podstawowe.
PN-B-02020 Ochrona cieplna budynkow,
PN-B-12011 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty kratowki,
PN-B-12051 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtly budowlane,
PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10024 Mury z drobnowymiarowych elementéw z betonu komérkowego.
Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
Aprobata techniczna ITB nr AT-15-2700/97.
Aprobata techniczna ITB nr AT-15-2795/97.
PN-B-02020 Ochrona cieplna budynkow.
PN-B-20130 Woyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Ptyty styropianowe.
PN-B-10106 Tynkii zaprawy budowlane. Masy tynkarskie do wypraw pocienionych.
PN-B-10109 Tynkii zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkarskie.
PN-B-10260 lIzolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-24620 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno,
PN-B-04615 Papy asfaltowe i smotowe. Metody badan.
PN-B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powlok asfaltowych. Wymagania i badania przy
odbiorze.
PN-B-23116 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Filce, maty i piyty z welny
mineralnej.
PN-B-20130 Ptyty styropianowe.
PN-EN 13162 Wyroby z weilny mineralnej.
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie,
PN-B-10144 Posadzki z betonu i zaprawy cementowej. Wymagania i badania

techniczne przy odbiorze.
PN-N-03010 Statyczne kontrole jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do prébki.
PN-B-06190 Okfadzina kamienna. Wymagania w zakresie wykonania i

badania przy odbiorze,



PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze.

PN-B-8841-11 Roboty slusarsko-kowalskie w budownictwie. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

BN-1076-02 Ochrona przed korozjg. Powtoki metalizacyjne, cynkowane i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania.

PN-C-81100 Zestaw farb peczniejacych ogniochronnych.

PN-B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodnorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi z poprawka Ap1l.

PN-H-97050 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogoélne wytyczne.

PN-EN ISO 12944 Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg ochronnych
systemow malarskich.

PN-C-81914  Farby dyspersyjne do malowania wnetrz budynkow

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw.

PN-B-32250 Materiaty budowlane woda do betondw i zapraw.

PN-B-19701 Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
BN-6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni (...).

PN-EN1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne Bezcisnieniowe
systemy przewodowe z PVC-U do odwadniania i kanalizacji. Wymagania.

PN-EN 1452 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do przesytania wody z PVC-U.
Wymagania ogolne dotyczace rur i ksztattek.

PN-EN 12201-1:U Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). Czes¢ |: Wymagania ogdlne.

PN-EN 12201-2:U Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). Cze$¢ 2: Rury

PN-EN 12201-3:U Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). Czes$¢ 3: Ksztattki.

PN-EN 12201-5:U Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). Czes$¢ 5: Przydatnos¢ do stosowania.

PN-B-75002  Armatura przeptywowa instalacji wodociggowej. Wymagania i badania.
PN-EN 1505  Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju prostokgtnym — Wymiary.
PN-EN 1506  Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztattki wentylacyjne z blachy o
przekroju kotowym — Wymiary
PN-B-03434  Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania i badania.
PN-B-76001  Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Szczelno$¢- Wymagania i badania.

PN-EN 12599 Odbiér robét wentylacyjnych.
PN-H-97051  Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania. Wytyczne.

PN-B-02421 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna rurociggéw, armatury i
urzadzen. Wymagania i badania odbiorcze.

PN-M-44015 Pompy — Ogolne wymagania i badania.
PN-M-74101 Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogolne wymagania i badania.

PN-M-75009 Armatura instalacji centralnego ogrzewani. Zawory regulacyjne. Wymagania i
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badania.
PN-EN-1487  Armatura w budynku — Hydrauliczne zespoty zabezpieczajace — badania i
wymagania.
PN-EN-1489 Armatura w budynku — Zawory bezpieczenstwa — Badania i wymagania.
PN-M-69434 - Elektrody otulone do spawania. PN-M-74012 - Armatura przemystowa. PN-H-
74200: 1998 - Rury stalowe ze szwem.

PN-H-97051 Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania. Wytyczne.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego zastosowania.
PN-EN 288-3 Wymagania i badania dla procedur spawalniczych. Badania technologii

spawania tukowego stali.

PN-EN 288-6  Wymagania i badania dla procedur spawalniczych. Uznawane na podstawie
uzyskanej praktyki.

PN-H-97051  Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania. Wytyczne.
PN-H-74200 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania.

PN-92/M-34031 Rurociggi pary i wody goracej — og6lne wymagania i badania

PN-EN-10025 Woyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych. Warunki
techniczne dostawy.
PN-EN-10051 Stal — Blacha gruba, blacha cienka i tasma, walcowane na goraco w sposob
ciagly, niepowlekane, ze stali niestopowej i stopowej. Tolerancje wymiarow i ksztattu.
PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonanie i odbioru.

Wymagania podstawowe.
PN-B-23116  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Filce, maty i ptyty z weiny
mineralnej

PN-B-8841-11 Roboty slusarsko-kowalskie w budownictwie. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

PN-B-02421 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna rurociggéw, armatury i
urzadzen. Wymagania i badania odbiorcze.

PN-EN 288-3 Wymagania i badania dla procedur spawalniczych. Badania technologii
spawania tukowego stali.

PN-EN 288-6  Wymagania i badania dla procedur spawalniczych. Uznawane na podstawie
uzyskanej praktyki.

PN-H-97051  Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania. Wytyczne.

BN-1076-02 Ochrona przed korozjg. Powtoki metalizacyjne, cynkowane i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania.

PN-H-97050 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogo6lne wytyczne.
PN-E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-E-05110 Elektryczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego do 380V.

Prawo energetyczne z 10 kwietnia 1997r.
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CZESC 1l - WYMAGANIA SZCZEGOLNE

01 Specyfikacja Techniczna - ROBOTY ZIEMNE

1. Zakres robot
W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg nastepujace roboty:
- wykopy jamiste pod stopy fundamentowe,
- wywiezienie nadmiaru urobku do miejsca sktadowania,
- dowoz kruszywa na plac budowy,
- zasypywanie fundamentéow.
Szczegobtowy zakres robot przedstawiono w przedmiarze robot.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania szczegolne dotycz gce materiatow

Przy wykonaniu robot ziemnych jedynymi materiatami, ktére nalezy dostarczy¢ sa;
cement do stabilizacji podioza oraz ewentualnie kruszywa do wymiany gruntu.
Cement i jego iloé¢ przypadajaca na 1 m*® gruntu musi odpowiadaé wymogom
projektu natomiast charakterystyka kruszywa do stabilizacji ma by¢ zgodna z
dokumentacjg projektowa, ktéra obecnie nie okresla charakterystyk zasypki.
Wariantowe rozwigzanie wzmachiania podioza nie zostalo w dokumentacji
zaprojektowane.

3.  SPRZET
3.1. Szczegdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Do robot ziemnych nalezy uzy¢ sprzetu zmechanizowanego, koparek
przedsiebiernych. Przy zatadunku urobku z tymczasowego sktadowiska zalecane jest
uzycie tadowarki.
Do zageszczania nalezy uzy¢ zageszczarek wibracyjnych, ktorych parametry muszg
by¢ dopasowane do grubosci zageszczanych warstw, a wiec przy

zageszczaniu cienszymi warstwami (nie wiecej niz 0,3 — 0,4 m) wystarczg
zageszczarki plytowe, a przy wiekszych grubosciach (ponad 0,6 m) konieczne sg
zageszczarki kroczace Ilub sprzet réwnorzedny pod wzgledem glebokosci
zageszczania. Zasypka instalacji ma by¢ prowadzona warstwami o grubosci nie
wiekszej 0,3 m przy zageszczaniu mechanicznym i 0,15 m przy zageszczaniu
recznym.

Zalecane jest prowadzenie robdt ziemnych w okresie niskich stanéw wody w
gruncie. W przypadku prac ziemnych przy wysokim stanie wod gruntowych nalezy,
nalezy stosowa¢ drenaz lub odwodnienie wykopdw.

4. TRANSPORT

4.1. Szczegoblne wymagania dotycz ace transportu

Transport urobku z wykopéw do miejsca odktadu i pozniej z odktadu do wykopu
nalezy  prowadzi¢ zgodnie z  przyjeta technologia robét  ziemnych
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zmechanizowanych oraz wytycznymi w pkt. 3.2. niniejszej specyfikacji dotyczgacymi
sprzetu. Do wywozu gruntu na odklad nalezy uzy¢é samowytadowczych samochodéw
ciezarowych o tadownosci i wysokosci dopasowanej do wielkosci koparki (zalecane
sg wywrotki kilkunastotonowe).

Sktadowanie i transport urobku przeznaczonego do pézniejszego zasypywania
wykopow nalezy przeprowadzi¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Transport kruszyw do wymiany gruntu nalezy prowadzi¢ w analogiczny sposéb, jak
urobku z wykopdw, z tym ze istotna jest dbato$¢ o wykluczenie jego mieszania sie z
innymi gruntami sktadowanymi na budowie, a zwlaszcza z ziemig roslinng oraz
wydobytym gruntem nasypowym.

4.2. Szczegoblne zasady wykonania robot

Przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych nalezy wykonac¢ niezbedne
drogi dojazdowe do terenu i na terenie budowy. Drogi dojazdowe oraz krawedzie
wykopow nalezy oznakowaé jako miejsca niebezpieczne. Z uwagi na z gtebokosc
wykopow powinny by¢ wykonane bezpieczne zejscia (wyjscia) dla pracownikdw.
Wykonywanie wykopéw nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bhp.

W zwigzku z zaleceniem wykonywania rob6t ziemnych w okresie niskiego poziomu
wod gruntowych nie wystgpi prawdopodobnie problem zalewania wykopu wodami
gruntowymi, gdyby jednak taka sytuacja miala mie¢ miejsce Wykonawca
odpowiedzialny jest za odprowadzenie wod z wykopu lub wykluczenie ich naptywu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1. Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Kontroli podlega zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng, wyglad zewnetrzny i
doktadnos¢ wykonania. Dokftadno$¢ wykonania wykopéw ma by¢é zgodna z
wymogami normy PN-B-06050. Kontrola wykonania rob6t musi dotyczy¢ rzednych
dna wykopu, ktére nie moga odbiegac od wielkosci projektowanych wigcej niz o + 1
cm i — 3 cm. Pozostale odchylki podaje norma. Sprawdzeniu podlega réwniez
sposéb wykonania podsypki i zageszczenia gruntu.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. SzczegOllne zasady obmiaru

llos¢ mas ziemnych oblicza sie w metrach szesciennych odspojonego gruntu.

W przypadku operowania gruntem spulchnionym pobieranym ze skiadowisk nalezy
uwzgledni¢ odpowiednie wspéitczynniki korygujace. Wielkosci obmiaru okres$la sie na
podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Szczegollne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne
wyniki.
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02_Specyfikacja Techniczna - KONSTRUKCJE ZELBETOWE MONOLITYCZNE

1. Zakres robot
W sklad niniejszej czesci ST wchodzg roboty zwigzane 2z wykonaniem
nastepujacych elementow;
- fundamenty pod urzadzenia
Szczegobtowy zakres robot przedstawiono w przedmiarze robot.

2 MATERIALY

Wymagania szczegOlne dotycz agce materiatow

Do wykonanie konstrukcji nalezy uzywac¢ wytacznie betonu z wytwoérni (betonu
towarowego) wyprodukowanego w warunkach uprzemystowionych. Klasa oraz inne
wlasciwosci betonu musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej a
kazdy ze sktadnikow musi odpowiada¢ wymaganiom norm, a zwtaszcza PN-B-06250
i PN-EN- 197-1.

Do zbrojenia konstrukcji betonowych i zelbetowych nalezy uzy¢ stali o parametrach
zgodnych z dokumentacjg projektowa, a wszystkie witasciwosci stali musza byc¢
zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami, a zwlaszcza PN-H-84023, PN-ISO 6935.
Podkfadki dystansowe uzyte jako element zapewniajacy wiasciwe otulenie stali
betonem muszg by¢ dostosowane do masy zbrojenia na nich lezgcego wraz z
obcigzeniami technologicznymi.

W przypadku fundamentéw zelbetowych zalecane jest uzycie betonowych elementow
dystansowych w trosce o ochrone antykorozyjng zbrojenia.

Sruby kotwigce nalezy wykonaé ze stali $ci$le wg dokumentacji projektowe.

Tarcica iglasta ogélnego stosowania do wykonania indywidualnych deskowan ma
odpowiada¢ wymaganiom norm PN-D-04021 oraz PN-D-96000.

Wymagania te powinny spetnia¢ deski uktadane na pomostach roboczych deskowan.
Sklejka wykorzystywana jako poszycie deskowan montowanych na budowie z
elementow drobnowymiarowych (zwlaszcza deskowania stropowe i uzupetniajace
deskowania fundamentow) musi spetniaé wymagania normy PN-D-97001;19. Nie
nalezy stosowa¢ zbyt duzych gwozdzi aby nie przebija¢ poszycia deskowan
systemowych. Srodki antyadhezyjne muszg byé dopuszczone do stosowania i
posiada¢ atesty (zalecane jest stosowanie $rodkéw pochodzacych od dostawcow
deskowan).

3. SPRZET

Wymagania szczegolne dotycz ace sprz etu

Do montazu deskowah nalezy zastosowaé sprzet montazowy o parametrach
dostosowanych do masy elementéw deskowan i w przypadku wielkowymiarowych
deskowan sciennych scalonych ciezar najciezszego elementu nie przekracza 35 kN.
W przypadku uzycia rusztowania do betonowania konieczne jest dopasowanie jego
udzwigu do masy pojemnika do betonu, ktéry zamierza sie zastosowac i zwykle nie
przekracza to 40 kN Do montazu zbrojenia w wyzszych elementach konstrukcyjnych
konieczne jest uzycie rusztowan ramowych lub kolumnowych. W przypadku
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przygotowywania zbrojenia na budowie konieczne jest uzycie gietarek i nozyc a w
uzasadnionych przypadkach takze prosciarek (jesli uzywana bedzie stal w kregach).

4. TRANSPORT

Szczegoblne wymagania dotycz ace transportu

Transport deskowan nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta tych
systemow. Deskowania musza by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i
uszkodzeniem i zalecane jest postugiwanie sie kryteriami oceny materiatu
zwroconego” opracowywanymi przez dostawcéw deskowan i transportem
dobranym przez dostawce (do zatadunku bocznego ,widlowego”). Transport stali
nalezy prowadzi¢, przy uzyciu srodkéw przystosowanych do transportu tadunkow
diuzycowych, w sposob zapewniajacy unikniecie trwatych odksztalcen. Mieszanka
betonowa nie moze ulegac segregacji sktadnikow, zmianie sktadu, zanieczyszczeniu.
Transport mieszanki betonowej nalezy przy pomocy mieszalnikbw samochodowych,
a ich ilos¢ nalezy dobrac¢ tak, aby zapewni¢ wymagang szybkos¢ betonowania z
uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu i temperatury
powietrza oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu. Transport
kruszywa moze odbywac¢ sie dowolnym sSrodkiem transportu przy zabezpieczeniu
przed zanieczyszczeniami, znacznym zawilgoceniem lub zmieszaniem z innymi
frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegolne zasady wykonania robot

Montaz deskowan nalezy przeprowadzi¢ po wyznaczeniu osi elementow
konstrukcyjnych lub ich obrysu w nawigzaniu do przygotowanej uprzednio osnowy
geodezyjnej. Do montazu deskowan fundamentdw mozna przystgpic po
skontrolowaniu stanu podiozy. Deskowania w trakcie montazu i rektyfikacji muszg
by¢ kotwione do poditoza za posrednictwem rozpor.

Stopki rozpor nalezy mocowa¢ do podioza za pomocg kotkdw rozporowych, przy
czym na etapie rob6t stanu zerowego konieczne jest wykonanie podkladow z piyt
betonowych , do ktérych kotwi sie rozpory. Liczba rozpér (zastrzatow), sposoéb ich
kotwienia oraz masa ptyt zalezy od wysokosci deskowania, jego rodzaju i warunkow
pracy. Nalezy korzysta¢ z dokumentacji DTR producenta deskowan.

W  przypadku formowania fundamentow wskazane jest zastosowanie
drobnowymiarowych lub sredniowymiarowych deskowan z poszyciem ze sklejki. Do
formowania $cian i slupébw zalecane jest wykorzystanie  deskowan
Sredniowymiarowych lub wielkowymiarowych.

Do montazu zbrojenia mozna przystgpi¢ po odebraniu deskowania (deskowanie
otwierajgce) oraz zabezpieczeniu deskowania srodkiem antyadhezyjnym. Podczas
montazu konieczna jest dbato$¢ o prawidtowg grubos¢ otulenia i zaktady zbrojenia
wynikajace z dokumentacji projektowej. Do betonowania mozna przystgpi¢ po
zakonczeniu robo6t  zbrojarskich i prawidlowym ,zamknieciu” deskowania
zakonczonym odbiorem catej konstrukcji deskowania.
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Roboty nalezy prowadzi¢ w zgodzie z wymogami normy PN-B-06251 i projektem
organizacji robo6t. Konstrukcje po zabetonowaniu nalezy pielegnowac przez nakrycie
foliami (dwuwarstwowo) lub zraszanie woda latem.

Wykonywanie robét nalezy przeprowadzaé w temperaturach nie nizszych niz 5°C
przy zatozeniu braku spadku temperatury w ciggu doby ponizej 0 stopni C. Przy
wykonywaniu robo6t ponizej 0 stopni C konieczne jest stosowanie specjalnych
domieszek do betony oraz dodatkowych zabezpieczen miejsca robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Zakres kontroli powinien obejmowaé¢ ocene wlasciwosci technicznych zastosowanych
materiatdw i ich zgodnosci z dokumentacje projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot przeprowadzi¢ wg warunkow ogolnych obmiaru ST Czesé |

8. ODBIOR ROBOT

Szczegolne zasady odbioru robét

W trakcie robot zelbetowych konieczne jest przeprowadzenie odbioréw technicznych;
deskowania przed montazem zbrojenia, zbrojenia przed zabetonowaniem.

Kazdy z tych odbioréw musi zosta¢ potwierdzony odpowiednim protokotem.

03 Specyfikacja Techniczna - KONSTRUKCJE STALOWE

1. Zakres robot
W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty zwigzane z
wykonaniem nastepujacych elementow;

- podesty, pomosty ,

- stupki, poprzeczki i konstrukcje wsporcze pod rurociggi

- blachy fatdowe,

- konstrukcje stalowe dachu.
Wszystkie elementy beda wykonywane na budowie. Szczegdtowy zakres robét
przedstawiono w tomie 1 Architektura i konstrukcja oraz w przedmiarze robét.

2.  MATERIALY

Wymagania szczegdlne dotycz ace materiatow

Do wykonanie konstrukcji nalezy uzywac¢ wylgcznie materiatdbw (w tym materiatow

spawalniczych) zgodnych z dokumentacjg i normami, a zwtaszcza PN-EN 10025.

Elementy spawane, dostarczane na budowe, jako gotowy element konstrukcyjny

muszg spetiaé wymagania normy PN-B-06200, ze szczegdlnym uwzglednieniem

spawania i tolerancji wymiarowych. Sruby musza by¢ zgodne z dokumentacjg
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projektowg w zakresie wszystkich parametrow. Przyjete laczniki samowiercace,
rozprezne, wstrzeliwane i nity jednostronne muszag posiada¢ atesty zgodnosci z
polskimi normami.

3. SPRZET

Szczegbtowe wymagania dotycz gce sprz etu

Wszystkie elementy konstrukcyjne muszg by¢ scalane i wbudowywane przy
uzyciu sprzetu montazowego. Do prowadzenia prac montazowych (m.in. montaz
potaczen) nalezy uzyé rusztowan roboczych, wg indywidualnych potrzeb wykonawcy,
jednakze zalecane jest uzycie rusztowan kolumnowych, pomostow lub podnosnikow
koszowych.

Mozliwa jest czesciowa rezygnacja z rusztowan do prac na wysokosci w
przypadku przeprowadzenia wszystkich spoin spawanych na poziomie terenu.

4.  TRANSPORT

Szczegolne wymagania dotycz ace transportu

Transport elementéw stalowych wymaga przewozenia prefabrykatéw o znacznej
dlugosci. Zalecane jest uzycie srodkow transportu dobranych przez producenta
elementow konstrukcyjnych, z uwzglednieniem odlegtosci i trasy przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegoblne zasady wykonania robot

Do montazu konstrukcji mozna przystgpi¢ dopiero po komisyjnym odebraniu
fundamentéw , co nalezy potwierdzi¢ protokotem. Wszelkie niedoktadnosci musza
by¢ zinwentaryzowane celem unikniecia probleméw na etapie montazu konstrukciji
stalowe].

Przy wykonywaniu potgczen srubowych nalezy stosowac¢ srodki ochrony osobistej lub
srodki ochrony zbiorowej zgodnie z aktualnymi przepisami bhp.

Z uwagi na wystepowanie rob6t spawalniczych przy montazu ,roboty na tym etapie
budowy zaleca sie przeprowadzi¢ w sprzyjajacych warunkach, a wiec przy
temperaturze nie nizszej niz + 5°C i przy wilgotnosci wzglednej powietrza nie wiekszej
niz 80%, jesli nie wystepuje wietrzna pogoda (predkos$¢ ponizej 5 m/s) lub zapewnic
zabezpieczenie przed tymi warunkami (zwlaszcza w okresie zimowym — wg Instrukcji
ITB 282).

6. KONTROLA JAKO S€I ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Zakres  kontroli powinien obejmowa¢ ocene wiasciwosci technicznych
zastosowanych materiatdw i ich zgodnosci z dokumentacje projektowg oraz
projektem montazu. W przypadku stalowych elementéw konstrukcyjnych konieczne
jest poréwnanie zgodnosci ilosci i typu elementow z dokumentacjg projektowa.
Podczas montazu nalezy prowadzi¢ kontrole geodezyjna.
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Projekt organizacji rob6t i zagospodarowania placu budowy musi zawiera¢ projekt
montazu i nalezy prowadzi¢ dziennik spawania i przestrzega¢ wymogow zawartych w
dokumentacji projektowej, ktéra zaktada koniecznos¢ kontroli spoin metodg
radiologiczng i ultradzwiekowg nie precyzujgc czy ma by¢ ona prowadzona tez w
odniesieniu do spoin wykonywanych na budowie.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot przeprowadzi¢ wg warunkow ogélnych obmiaru ST Czes¢ |

8. ODBIOR ROBOT

Szczegolne zasady odbioru robét

Przed przystgpieniem do robét montazowych nalezy odebra¢ konstrukcje
znajdujace sie ponizej. Warunkiem odbioru jest prawidtowy przebieg prac
zgodnie z przyjetym projektem montazu. Odbiory poszczegdlnych faz robot
muszg byc¢ potwierdzane protokotami.

04 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - ROBOTY MUROWANE

1. Zakres robot
W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty murowe zwigzane
z demontazem i montazem obmurza kotta wg oryginalnej dokumentacji

odtworzeniowej zamowionej w Raciborskej Fabryce Kottow , RAFAKO” w Raciborzu.

2. MATERIALY

Wymagania dotycz gce materiatéw do rob6t murowych

Do wykonania rob6t murowych nalezy zastosowa¢ materialy wyszczegolnione w
dokumentacji odtworzeniowej kotta.

Materiaty do przedmiotowych robo6t powinny spetniaé wymagania dotyczace
wiasciwosci technicznych i eksploatacyjnych podane w normach i aprobatach
technicznych.

3. SPRZET

Wymagania dotycz gce sprz etu

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t murarskich, powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego
wymaganego przez producenta zastosowanych materiatdw oraz rusztowania
umozliwiajacego prowadzenie prac na wysokosci zaleznej od rodzaju wznoszonych
scian.
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4.  TRANSPORT

Szczegdblne wymagania dotycz ace transportu

Transport bloczkéw i cegiet na budowe moze odbywac sie dowolnymi srodkami
transportu. Wszystkie czynnosci zwigzane z wyladunkiem, przetadunkiem jak i
skladowaniem materiatdw powinny by¢ przeprowadzone ostroznie ze wzgledu na
krucho$¢ materiatu. Dostarczenie bloczkéw i cegiet na budowe prowadzi¢ nalezy na
paletach  zabezpieczonych  przed niekorzystnym  dzialaniem  czynnikow
atmosferycznych za pomocg folii termokurczliwej. W trakcie prowadzenia robét
zaleca sie rozpakowywanie palet w sposob sukcesywny.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegolne zasady wykonania robét

Przy murowaniu obmurzy i pozostalych elementow nalezy przestrzega¢ zasad
podanych w normach PN-B-10020. Roboty murowe w okresie zimowym mogg by¢
wykonywane wewnatrz budynku lub na otwartej przestrzeni pod warunkiem
przygotowania robdét, uzycia specjalnych oston, przeciwmrozowych dodatkéw do

zaprawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z normg PN-B-10020 oraz aprobatami
technicznymi. W szczego6lnosci powinna by¢ oceniana jakos¢ wyrobow, w tym;
ksztalt, nasigkliwos¢, wymiary, rysy, pekniecia technologiczne, zwichrowania.

7. OBMIAR ROBOT

Szczegoblne zasady obmiaru robét

llos¢ rob6t murowych oblicza sie w metrach kwadratowych z uwzglednieniem rodzaju
uzytego materiatu i grubosci scian. Od powierzchni scian odejmuje sie powierzchnie
otworéw, ktérych pole powierzchni przekracza 0,5 m®. Wielkosci obmiarowe
powierzchni okresla sie na podstawie dokumentacji odtworzeniowej kotla z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych
W naturze.

8. ODBIOR ROBOT
Szczegolne zasady odbioru robét
Odbidr podioza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robot
murowych. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg odtworzeniowa,
Specyfikacjg Techniczng i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
i badanie (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 daty pozytywne
wyniki.
Sprawdzeniu podlega;

- zgodnos¢ z dokumentacjg techniczna,

- rodzaj zastosowanych materiatow,
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- przygotowanie podioza,

- dopuszczalne odchyiki wymiaréw muru,

- prawidtowos¢ uksztattowanie powierzchni,

- wizualna szerokos¢ stykéw i prawidtowos¢ ich wykonania,

- prawidtowos¢ rozmieszczenia elementow i przewigzania spoin pionowych i
podtuznych

- prawidtowos¢ rozmieszczenia i utozenia nadprozy.

05 Specyfikacja Techniczna - POKRYCIE DACHOWE | OB  ROBKI
BLACHARSKIE

1. Zakres robot

W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty opisane w tomie 1
Projektu Wykonawczego obejmujgce demontaz pokrycia dachu wykonanego z piyt
azbestowych ocieplonych styropianem, tgcznie z rynnami, rurami spustowymi i instalacjg
odgromowa. Pokrycie dachu projektowane jest z plyt warstwowych z rdzeniem z welny
mineralnej .

Na dachu wykona¢ nowe rury spustowe @ 15 i rynny @ 12. Zamontowac instalacje
odgromowg i wentylacyjng /odbudowa poprzedniej/. Niewielki zakres prac zwigzany z
przejsciem kanatéw spalin oraz przenosnikdw przez istniejgce sciany, a takze wymiana
wywietrzakéw dachowych.

Szczegobtowy zakres rob6t przedstawiono w tomie 1 Architektura i konstrukcja oraz w
przedmiarze robot.

2. MATERIALY

Wymagania dotycz gce materiatéw

Do wykonania rob6t pokrywczych i obrobek blacharskich nalezy zastosowac
materialy wyszczegolnione w Projekcie Technicznym.

Gtébwnym materialem jest piyta warstwowa z rdzeniem z welny mineralnej.
Wspotczynnik wymagany U=0,45 W/m2xK. Ciezar 30 kG/m2. Piyty projektowane
jako ciagte, bez taczenia na diugosci.

3. SPRZET

Sprz et do wykonania pokrycia dachowego i obrébek blachar skich

Wykonawca przystepujacy do wykonania przedmiotowych robo6t powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego.
Glownym sprzetem bedsq : pilarka, nozyce do blach, wkretarka, stojaki do ciecia piyt,
rusztowania. W przypadku montazu rur spustowych konieczne jest uzycie lekkich
rusztowan roboczych.
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4. TRANSPORT

Szczegdblne wymagania dotycz ace transportu

Transport materialdbw powinien odbywaé sie w warunkach zabezpieczajacych je
przed oddziatywaniem wpltywow atmosferycznych. Plyty warstwowe z wkladem z
welny mineralnej nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportowymi ( z mozliwoscig
zatadunku z gory). Dlugos¢ srodka transportowego (skrzyni tadunkowej) musi by¢
taka, aby pakiet ptyt spoczywat na calej dlugosci srodka transportowego. Zalecana
szerokos¢ powierzchni fadunkowej wynosi 2420 — 2500 mm. Maksymalna predkosc¢
przewodu ptyt 70 km/h. Srodek transportu odbierajgcy ptyty musi by¢ wyposazony w
pasy transportowe np. APT-50 lub podobne stuzgce zabezpieczeniu tadunku na
skrzyni tadunkowej. llo$¢ pasow uzalezniona jest od dtugosci piyt: rozstaw pasow, co
ca 2,0 m. Zaleca sie, aby pojazd przewozacy tadunek posiadat ha wyposazeniu 2 kpl.
Zawiesi z uszami o dtugosci ca 6,0 mi udzwigu 5 t do roztadunku.

Pakiety obrébek transportowane tacznie z pakietami piyt, nalezy mocowac
indywidualnie (osobnymi pasami), niezaleznie od pakietéw piyt.

Transport nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta dotyczgacymi
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Pokrycia z ptyt warstwowych
Roboty pokrywcze nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Prace pokrywcze nalezy skoordynowaé¢ z montazem systemu odwadniajgcego, a
takze urzadzenh zlokalizowanych na potaci dachowej.
Przed przystgpieniem do robdt nalezy zgromadzi¢ wszystkie elementy dachu na
podstawie danych zawartych w projekcie i wytycznych producentéw materiatow.
Zakupy materiatow nalezy tak zorganizowac, aby ptyty mogly by¢ zamontowane w
krotkim czasie za dostawie. Roboty nalezy tak zorganizowac, aby w przypadku
opadow deszczu nie spowodowac zalania obiektu.
Przed rozpoczeciem montazu ptyt warstwowych nalezy:

- sprawdzi¢ czy rozstawy ptatwi, dzwigaréw odpowiadajg projektowi

- sprawdzi¢ czy powierzchnie pfatwi stanowig ptaszczyzne,

- przygotowac¢ narzedzia niezbedne do montazu piyt.
Zabrania sie wykonywania wszelkich robo6t spawalniczych w poblizu ptyt, gdyz moze
to spowodowac trwate uszkodzenie powtoki.
Na prawidiowe przeprowadzenie montazu piyt warstwowych istotny wplyw majg
warunki atmosferyczne: szybkos¢ wiatru, opady atmosferyczne i widocznosc.
Szybkos$¢ wiatru nie powinna by¢ wieksza niz 4° w skali Beauforta (9 m/s) ze wzgledu
na stosunkowo maty ciezar ptyt przy znacznej powierzchni. Nie nalezy prowadzi¢
montazu piyt w czasie opadow atmosferycznych (deszcz lub $nieg) oraz w czasie
gestej mgly. Jezeli wskutek zapadajgcego zmroku pogarsza sie widocznosé, a brak
jest oswietlenia sztucznego, montaz ptyt powinien zosta¢ przerwany. Prace
uszczelniajgce powinny by¢ wykonywane przy temperaturze otoczenia powyzej 4°C.
Podczas montazu piyt, rynien, rur spustowych nalezy stosowacC nastepujace
urzadzenia zabezpieczajgce przed upadkiem z wysokosci:

- barierki ochronne linowego zabezpieczenia po obwodzie budynku,

- liny i pasy bezpieczenstwa typu monterskiego 121-Il,
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- aparaty bezpieczenstwa typu AB-100.
Folie ochronng z piyt nalezy zdja¢ podczas montazu elementéw, nie pozniej niz 2
miesigce od momentu zakupu.
Do przycinania ptyt warstwowych zaleca sie stosowanie pilarek o drobnozebnych
brzeszczotach. Nie dopuszcza sie stosowania szlifierek katowych oraz innych
urzadzen, ktére moga spowodowaé s strefie ciecia nadmierne nagrzewania
prowadzace do zniszczenia powlok antykorozyjnych. Opitki po cieciu nalezy
natychmiast usunac.
Wyciecia w elementach dachowych, ktére wykonuje sie przed montazem piyt
ostabiajg przekrdj poprzeczny i w zwigzku z tym miejsca te powinny by¢ odpowiednio
usztywnione. Do ciecia obrobek blacharskich nalezy uzywa¢ nozyc recznych. Jezeli
obrobki sg foliowane, to przed przystgpieniem do ich montowania nalezy zdjg¢ folie
ochronng. Zabrania sie docinania ptyt na dachach, mechanicznych pomostach
roboczych, rusztowaniach itp.
Do mocowania plyt warstwowych nalezy uzywaé zalecanych przez producenta piyt
tacznikow samowiercacych. Przed utozeniem ptyt na konstrukcji dachu nalezy zdjg¢ z
wewnetrznej oktadziny plyt folie ochronna. W trakcie uktadania i montazu pracownicy
wykonujacy montaz, poruszajgc sie po plytach muszg posiadaé¢ obuwie ochronne z
miekka podeszwa.
Po zakonczeniu prac montazowych i zdjeciu folii ochronnej wszelkie zabrudzenia
wystepujace na ptytach w postaci ttuszczow, pytdw, kurzu usuwac recznie roztworem
wodnym z dodatkiem tagodnego srodka myjacego, rozpuszczonego w wodzie przy
pomocy tkaniny bawetnianej lub gagbki, a nastepnie sptukaé¢ woda. Czynnos¢ te
zaleca sie wykonac przy temperaturze dodatnie;.

5.2 Rynny, rury spustowe
Spadki  koryt dachowych nie powinna by¢ mniejsza niz 1,5 %, a rozstaw rur
spustowych nie powinien przekracza¢ 25,0 m.
Rynny i rury spustowe z blachy powinny odpowiada¢ wymogom podanym w PN-EN
1462:2001, PN-B-94701:1999, PN-B-94-94702:1999
Rynny z blachy stalowej ocynkowanej powinny byc¢:
- wykonane z pojedynczych czionéw odpowiadajacych dtugosci arkusza blachy
i sktadane w elementy wieloczionowe.
- faczone w zigczach poziomych na zakiad szerokosci 40 mm; zigcza powinny
by¢ lutowane na calej diugosci.
- mocowanie do uchwytéw, rozstawionych w odstepach nie wiekszych niz 50
cm.
- rynny powinny mie¢ wlutowane wpusty do rur spustowych
Rury spustowe z blachy stalowej ocynkowanej powinny byc¢ :
- wykonane z pojedynczych czionéw odpowiadajgcych diugosci arkusza blachy
i sktadane w elementy wieloczionowe.
- faczone w zigczach pionowych na ragbek lezacy, a w zigczach poziomych na
zaktad szerokosci 40 mm:; ztgcza powinny by¢ lutowane na catej dtugosci.
- mocowanie do scian uchwytami, rozstawionymi w odstepach nie wiekszych
niz 3 m.
- rury spustowe odprowadzajgce wode do kanalizacji powinny byé wpuszczone
do rury zeliwnej na gtebokos¢ kielicha.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jako $ci rob6t podano w czesci ogélnej

Badania techniczne przy odbiorze konstrukcji dachu nalezy przeprowadzi¢ podczas
bezdeszczowej pogody i w temperaturze wyzszej od 5°C.

6.2 Kontrola jako $ci uto zenia ptyt warstwowych

6.2.1 Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacija

Nalezy przeprowadzi¢ przez porownanie wykonanych elementéw dachu z
dokumentacjg opisowg i rysunkowg poprzez stwierdzenie wzajemnej zgodnosci
poprzez ogledziny zewnetrzne i pomiary.

6.2.2 Sprawdzenie materiatow

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole przediozonych dokumentéw. Wszystkie materiaty
powinny mie¢ potwierdzong jakos¢ odpowiednimi atestami.

6.2.3 Sprawdzenie mocowania.

Poprzez ogledziny zewnetrzne w trakcie odbioru czesciowego. Sprawdzeniu podlega
spos6b mocowania dachowych ptyt warstwowych do ptatwi.

6.2.4 Sprawdzenie stykow ptyt

Sprawdzenie stykow nalezy przeprowadzi¢ za pomoca ogledzin zewnetrznych.

6.2.5 Sprawdzenie wykonania obrébek blacharskich

Nalezy przeprowadzi¢ poprzez bezposrednie ogledzin

7. OBMIAR ROBOT

Szczegoblne zasady obmiaru

Jednostkg obmiarowag robét jest:

- m?— pokrytej powierzchni dachu.

Z powierzchni dachu nie potragca sie urzadzen obcych, jak np. wywiewki itp., o ile
powierzchnia ich nie przekracza 0,50 m?

- m - wykonanych rynien lub rur spustowych

llos¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez inspektora
nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Szczegolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa , Specyfikacja Techniczng
i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly

pozytywne wyniki.

8.1 Odbidr pokrycia dachu powinien obejmowa  ¢€:
- sprawdzenie wygladu zewnetrznego pokrycia
- sprawdzenie pod wzgledem technicznym i jakosciowym
- sprawdzenie zamocowania piyt do ptatwi
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8.2 Odbiér obrébek blacharskich, rynien i rur spust owych powinien
obejmowa ¢€:
- sprawdzenie prawidtowosci potgczen poziomych i pionowych
- sprawdzenie mocowania elementow do $cian, wywietrznikow, wtazéw
- sprawdzenie prawidtowosci spadkéw rynien
- sprawdzenie szczelnosci potaczen rur spustowych z przewodami
kanalizacyjnymi. Rury spustowe moga by¢é montowane po sprawdzeniu
droznosci przewodoéw kanalizacyjnych

9. Podstawa ptatno s$ci
9.1 Pokrycia dachu z ptyt warstwowych
Ptaci sie za ilos¢ m2 krycia, ktéra obejmuje:
- przygotowania stanowiska roboczego
- dostarczenie materiatu i sprzetu
- obstuga sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,
- oczyszczenie podkiadu
- zamocowanie piyt,
- 0czyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow
- likwidacja stanowiska roboczego,

9.2 Obrobki blacharskie

Placi sie za ilos¢ mb obrébki wg ceny jednostkowej , ktéra obejmuje:
- przygotowanie,
- zamontowanie i umocowanie obrébek w podtozu, zalutowanie potaczen
- uporzadkowanie stanowiska pracy.

9.3 Rynny i rury spustowe

Ptaci sie za ilos¢ mb rynien i rur spustowych wg ceny jednostkowej , ktora obejmuje:
- przygotowanie,
- zamontowanie i umocowanie rynien i rur spustowych oraz zalutowanie potgczenh
- uporzadkowanie stanowiska pracy.

06 Specyfikacja Techniczna - IZOLACJE PRZECIWWILGO CIOWE

1. Zakres robot obj etych Specyfikacj a Techniczn g
W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty zwigzane z
wykonaniem;
- izolacji poziomej i pionowej fundamentow pod urzadzenia
Szczegobtowo zakres prac przedstawiono w przedmiarze robot.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycz gce materiatow do izolacji przeciwwilgociowych
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Do wykonania poszczegolnych rodzajow izolacji nalezy zastosowaé materiaty
okreslone w przedmiarze robot.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania izolacji przeciwwilgociowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania izolacji przeciwwodnych powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi oraz drobnego sprzetu budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1. SzczegOllne wymagania dotycz ace transportu

Transport materiatbw izolacyjnych powinien odbywa¢ sie w warunkach
zabezpieczajacych je przed oddziatywaniem wptywow atmosferycznych. Rolki papy
nalezy ustawi¢c w pozycji pionowej, nie wiecej niz w dwbch warstwach,
zabezpieczajac je przed ewentualnym przesunieciem i przewrdceniem. Lepik Abizol
moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem przepiséw
dotyczacych przewozenia materialdw niebezpiecznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Szczegdlne zasady wykonania robot
Rozpoczecie wykonania izolacji przeciwwilgociowych moze nastgpi¢ po sprawdzeniu
stanu podioza, w tym wypetnienia ubytkéw i wyrOéwnania powierzchni izolowanych
oraz sfazowania narozy. Podtoze pod izolacje powinno by¢ suche i oczyszczone.
Liczba warstw izolacyjnych musi by¢ zgodna z projektem technicznym, a kazda z
przyklejonych warstw papy powinna by¢ szczelna i ciggta. 1zolacja pionowa powinna
by¢ wykonana na zewnetrznej powierzchni scian fundamentéw do wysokosci okoto
30 cm nad teren i powinna by¢ ona potaczona z izolacjg poziomg scian.
Niedopuszczalne jest w trakcie wykonywania izolacji uzycie materialtdbw smotowych i
asfaltowych, gdyz dziatajg na siebie szkodliwie. Przy ukladaniu izolacji papy
szerokos¢ zaktadow powinna wynosic;

- dla stykéw podtuznych minimum 10 cm

- dla stykéw poprzecznych minimum 12 — 15 cm

- dla folii PE minimum 15 cm
Zaklady arkuszy kolejnych warstw powinny by¢é przesuniete wzgledem siebie, a
kierunek zaktadu musi by¢ zgodny ze spadkiem. Roboty izolacyjne z pap i lepiku
nalezy prowadzié w temperaturze powyzej + 5°C optymalna temperatura + 20°C) a w
przypadku folii minimalna temperatura to 15°C.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Szczegolne zasady kontroli jako $ci

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z normg PN-B-10260 lIzolacje bitumiczne.
Wymagania i badania przy odbiorze. W szczegodlnosci powinna by¢ oceniana
wlasciwos¢ materiatdw izolacyjnych, zgodno$é z dokumentacjg techniczna, sposéb
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przygotowania poditoza, prawidtowosS¢ wykonania izolacji. Kontrola musi zostac
przeprowadzona przed zakryciem danej izolacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Szczegdblne zasady obmiaru

Powierzchnie izolacji oblicza sie w metrach kwadratowych wykonanej izolacji z
potraceniem powierzchni otworéw wiekszych niz 1 m. Izolacje szczelin dylatacyjnych
oblicza sie w metrach biezacych. Wielkosci obmiarowe powierzchni izolacji okresla
sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szczegollne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa , Specyfikacja Techniczng
i wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly
pozytywne wyniki. Sprawdzeniu podlega;
- zgodnos¢ z dokumentacijg techniczna,
- rodzaj zastosowanych materiatow,
- przygotowanie podioza,
- prawidtowos¢ wykonania izolacji w tym sprawdzenie;
» wytrzymatosci, réwnosci, czystosci i stanu wilgotnosci podtoza lub
podkiadu,
» spadkdéw podioza lub podkitadu i rozmieszczenie wpustoéw podtogowych,
* ciggtosci warstwy izolacyjnej i doktadnosci jej potaczenia z podtozem
» dokfadnosci obrobienia narozy, miejsc przebicia izolacji przez rury,
wpusty podiogowe itp.

07_Specyfikacja Techniczna - ROBOTY _SLUSARSKO-KOWALSKIE
1.1 Zakres rob6t obj etych Specyfikacj q Techniczn a
W skiad niniejszej czesci Specyfikaciji Technicznej wchodzag nastepujace roboty:

- osadzenie balustrad

- 0sadzenie klamer wtazow

- 0sadzenie drabin
Szczegobtowy zakres robot przedstawiono w tomie 2 Architektura i konstrukcja oraz w
przedmiarze robot.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania dotycz gce materiatéw do robo6t — slusarsko-kowalskich
Szczegotowe wymagania dotyczace rozwigzah materialowych wg podano w projekcie

technicznym i dokumentacji odtworzeniowej.
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3. SPRZET

3.1 Sprzet do wykonywania robot  slusarsko-kowalskich

Wykonawca przystepujacy do wykonania roboét Slusarsko-kowalskich, powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu
budowlanego.

4. TRANSPORT

4.1 SzczegOllne wymagania dotycz ace transportu

Przechowywanie materialtdw powinno odbywa¢ sie w magazynach pétotwartych lub
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi. Srodki transportu powinny zabezpieczyé materialy przed wptywami
atmosferycznymi , a elementy powlekane przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Szczegolne zasady wykonania robot

Przy wykonaniu prac montazowych elementéw slusarsko-kowalskich nalezy
przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-8841-11. Przed przystgpieniem do
montazu nalezy sprawdzic:

- rodzaje i wymiary przekrojéw sktadanych elementéw,
- wymiary gotowego wyrobu,
- prawidiowos¢ wykonania potaczen,
- powitoki malarskie.
Prace montazowe dotycza:

- przygotowania zabezpieczen montazowych,

- sprawdzenie miejsc mocowania,

- wykonanie otworow kotwigcych,

- montaz i kotwienie,

- naprawy drobnych uszkodzen powtok malarskich,

- usuniecie zabezpieczen.
Stupki balustrad nalezy zamocowa¢ do podioza w sposob trwaly, zapewniajacy
przeniesienie obcigzen wymaganych w normach i przepisach. Sruby kotwigce nie
mogg by¢ widoczne na zewnatrz elementu i nie mogg by¢ dostepne do odkrecenia
przez osoby postronne. W przypadku mocowan odlegtych krawedzi zaleca sie
stosowac kotki rozporowe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Szczegdblne zasady kontroli jako $ci

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z norma PN-8841-11.
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W szczegoblnosci powinny by¢ ocenione:

- wymiary i wymagania jakosciowe,

- wykonczenie powierzchni,

- zabezpieczenie antykorozyjne i wykonane malowanie,

- prawidtowosc¢ potaczeh konstrukcyjnych,

- prawidtowos¢ wykonania z uwzglednieniem szczego6téw konstrukcyjnych,

- prawidlowosc¢ dziatania elementéw ruchomych.
W przypadku elementow montowanych na potaci dachowej lub w miejscach styku z
warstwami wykonczeniowymi, zwilaszcza ceramicznymi i aluminiowo-szklanymi,
konieczne jest sprawdzenie czy nie uszkodzono tych elementow (naciecia,
wykruszenia, wypalenia).

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Szczegolne zasady obmiaru

Element obmierza sie w sztukach z uwzglednieniem specyfiki poszczegdlinych
rozwigzan materialowo-konstrukcyjnych. Wielkosci obmiarowe robo6t kowalsko-
Slusarskich okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Szczegollne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt.6 daty pozytywne
wyniki.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- prawidlowos¢ osadzenia elementow w konstrukcji,

- doktadnos¢ uszczelnienia,

- prawidiowosc¢ dziatania elementow ruchomych,

- prawidlowosc¢ przygotowania powierzchni do malowania,

- wyglad zewnetrzny.

08 Specyfikacja Techniczna - ROBOTY MALARSKIE
1. Zakres robét obj etych Specyfikacj g Techniczn g
W skiad niniejszej czesci Specyfikaciji Technicznej wchodzag nastepujace roboty:

- zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalowych,
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2. MATERIALY
Szczegoblowe wymagania dotycz gce materiatow
Konieczne sg nastepujgce materiaty:

- farba antykorozyjna spetniajgca wymogi normy PN-EN ISO 12944,
- inne farby podane w projekcie technicznym

3. SPRZET

Szczegoblne wymagania dotycz ace sprz etu

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t malarskich, powinien wykazaé¢ sie
mozliwoscig  korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego oraz
rusztowania ramowego.

4. TRANSPORT
Szczegoblne wymagania dotycz ace transportu

Przechowywanie materialtdw powinno odbywa¢ sie w magazynach pétotwartych lub
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi. Srodki transportu powinny zabezpieczyé materialy przed wptywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegolne zasady wykonania robét

Przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych rob6t malarskich nalezy
przygotowac powierzchnie tzn.:

- podioza ze stali doktadnie oczysci¢ z rdzy, ttuszczy, soli itp., aby jego stan byt
zgodny z normg PN-H-97050

Przy wykonywaniu robot malarskich wewnatrz budynku nie powinny wystepowac
przeciggi a temperatura otoczenia nie powinna by¢ nizsza niz +5°C i nie wyzsza niz
+30°C. Wilgotno$¢ powierzchni tynkowanych przeznaczonych do malowania nie
powinna by¢ wieksza niz 4%. Farbe mozna nanosi¢ za pomocg pedzla, watka lub
natrysku. Kolejne warstwy farby mozna nanosi¢ po wyschnieciu pierwszej warstwy.
Pomieszczenie po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z PN-B-10280. W szczegolnosci powinny by¢
ocenione wlasciwosci zastosowanych farb. Powtoki malarskie powinny mie¢ jednolitg
barwe, bez sladéw pedzla, smug, zaciekdw, pecherzy, plam i zmiany odcienia.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymac prébe na wycieranie,
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zarysowanie, zmywanie, przyczepnos¢. Niedopuszczalne sg jakiekolwiek
zabrudzenia innych elementéw wykonczenia.

7. OBMIAR ROBOT

Szczegoblne zasady obmiaru

Powierzchnie rob6t malarskich oblicza sie w metrach kwadratowych z potrgceniem
otworéw o powierzchni ponad 1 m?.

Wielkosci obmiarowe robo6t malarskich okresla sie na podstawie dokumentacii
projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Szczegoblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacji Technicznej i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne
wyniki. Sprawdzeniu podlega:

- zgodnosc¢ z dokumentacja projektowa,

- rodzaj zastosowanych materiatéw i wyrobow.

- prawidtowos¢ przygotowania powierzchni do malowania,

- wyglad zewnetrzny: rozlozenie farby, jednolitos¢ natezenia barw, brak
przeswitow i dostrzegalnych grudek,

- zgodnos$c¢ barwy powtoki ze wzorcem,

- odpornos¢ powlok na wycieranie, zarysowanie, uderzenia,

- grubos¢ powtok i liczba warstw.

09 Specyfikacja Techniczna - WENTYLACJA MECHANICZN A | GRAWITACYJNA

1. Zakres robot

W skifad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty wyspecyfikowane
w zestawieniu naktadow rzeczowych, a obejmujgce zakup, montaz i uruchomienie
instalacji wyszczegdlnionych w punkcie 1.1, a w tym :

- demontaz i montaz nowej instalacji powietrza wtérnego z wentylatorami
(dostarczane tgcznie z kottem) - wykonanie i figura wentylatora wg rysunkow
instalacji powietrza podmuchowego wtdrnego oryginalnej dokumentacji
odtworzeniowe;j

- demontaz i montaz nowej instalacji powietrza pierwotnego z wentylatorem

- demontaz i montaz nowych wywietrzakow dachowych

- demontaz i montaz nowej instalacji wyciggowo-odpylajacej wraz z
wentylatorami i kanatami spalin od kotta do komina.
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Szczegobtowy zakres rob6t przedstawiono w tomie 3, 5, oryginalnej dokumentaciji
odtworzeniowej oraz w przedmiarze robot.

2. MATERIALY

Szczegoblne wymagania dotycz ace materiatdw i urz gdzen
Do wykonania instalacji wentylacji mechanicznej i kanatdw spalin zastosowac
materialy wyspecyfikowane w zestawieniu naktadéw rzeczowych.

3. SPRZET

Sprz et do wykonania instalacji

Na etapie montazu wywietrzakédw konieczny jest zuraw lub dzwig samochodowy z
wysiegnikiem — typu Coles.

Pozostate roboty prowadzone wewnatrz wymagajg jedynie uzycia standardowego
sprzetu drobnego i elektronarzedzi, a w przypadku montazy na wysokosci powyzej 4
m konieczne beda lekkie rusztowania przesuwne lub przestawne.

4. TRANSPORT
Szczegoblne wymagania dotycz ace transportu

Transport urzgdzeh i materiatdw przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami producenta. W
przypadku transportu kanatdbw wentylacyjnych mozliwe jest uzycie samochodu
skrzyniowego, przy czym kanalu prostokatne zaleca sie stawia¢ w pionie. Wszystkie
elementy nalezy zabezpieczy¢ przed deformacjq i innymi uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT
Szczegolne zasady wykonania robét

Warunkiem przystgpienia do robot w zakresie wentylacji jest zakonczenie robot
wykonczeniowych mokrych. Konieczne jest wyprzedajgce sprawdzenie dokumentacji
projektowej w zakresie zaplanowania przej$¢ instalacyjnych (otworow do
prowadzenia ciggéw instalacyjny) w przegrodach budowlanych. Konieczne jest
udostepnienie frontu dla rob6t montazowych zwigzanych z podwieszaniem kanatéw i
montazem podstawowego osprzetu na kanatach ( w poszczegllnych
pomieszczeniach).

Podwieszenie przewodow nalezy prowadzi¢ z uzyciem systemowych zawiesi
stalowych oraz fgcznikbw przystosowanych do przenoszenia projektowanych
obcigzen, przy uwzglednieniu wspélczynnika bezpieczenstwa na poziomie 1,5 i
posiadajgcych stosowny atest producenta.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng, rodzaj zastosowanych
materiatéw i ich wlasciwosci, przygotowanie podioza, prawidtowos¢é wykonania
instalacji. Sprawdzeniu podlega kompletnos¢ wykonanych prac, badanie wszystkich
elementow instalacji wentylacji i klimatyzaciji.

7. OBMIAR ROBOT

Szczegoblne zasady obmiaru

llos¢ robo6t obmierza sie w sztukach wykonanych elementéw (osprzet i urzadzenia)
oraz w metrach biezacych i metrach kwadratowych w odniesieniu do zainstalowanych
przewoddw wentylacyjnych i kanatow spalin.

8. ODBIOR ROBOT
Szczegoblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne

wyniki.

10 Specyfikacja Techniczna — Instalacje technologi czne — cz es¢ cieplna

1. Zakres robét

W skiad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty wyspecyfikowane
w zestawieniu nakladéw rzeczowych, a obejmujgce zakup, montaz urzadzen
podstawowych i pomocniczych oraz uktadow cieplno-maszynowych wraz z izolacjg
cieplng, zabezpieczeniem antykorozyjnym i konstrukcjami wsporczymi urzadzen i
rurociggdw oraz uruchomienie urzadzen i instalacji wyszczegoélnionych w punkcie 1.1,
aw tym:

1.1 Urzadzenia podstawowe — kociot WR25
Przewiduje sie remont i modernizacje kotta wodnego typu WR25 w ponizszym
zakresie:

O demontaz czesci cidnieniowej wraz z komorami, demontaz rusztow,
obmurza, opancerzenia, grubego osprzetu ,odpopielania ,zsypnikéw lotnego
koksiku, lei zuzlowych, instalacji powietrza podmuchowego, wtdrnego i
instalacji odpylania oraz odprowadzenia spalin, demontaz podgrzewacza
powietrza (wraz z konstrukcjg wsporczg i innych elementéw kotta w zakresie
umozliwiajacym wykonanie remontu odtworzeniowego)

O zabudowa dodatkowej powierzchni ogrzewalnej (podgrzewacz wody) w
miejsce podgrzewacza powietrza
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wykonanie i montaz uktadu powietrza pierwotnego z wentylatorem
wykonanie i montaz uktadu powietrza wtérnego z wentylatorem

O wykonanie i montaz instalacji wyciggowo-odpylajacej wraz z kanalami spalin
od kotta do komina oraz odzuzlaczami i odpopielaniem

O wykonanie i montaz czesci ciSnieniowej kotta z komorami, minimalna grubosc¢
scianki rury 3,2 mm

O wykonanie i montaz kompletnego paleniska — rusztu aktualnie
produkowanego ze skrzynig powietrza multistrefowg,

O dostawa i montaz armatury zabezpieczajacej i odcinajgcej kotta
demontaz, wykonanie i montaz uktadu odgazowania prézniowego wody

U remont konstrukcji nosnej kotta i opodestowania (czyszczenie, naprawa,
zabezpieczenie antykorozyjne)

O dostawa i montaz obmurza
O dostawa i montaz opancerzenia kotta wraz z izolacjg cieplng

alkaliczne wygotowanie, suszenie obmurza i rozruch.

Szczegobtowy opis zakresu prac i zestawienia urzadzen i materiatdbw przedstawiono w
tomie 3 i 5 oraz w dokumentacji odtworzeniowej kotta.

Dane techniczne kotta WR 25 po modernizacii:

Wydajnos¢ max. trwata 30MW
Cisnienie obliczeniowe 2,45 MPa

Sprawnosc kotta (po zastosowaniu podgrzewacza) 83%

Temperatura wody na wylocie 423K(150C)
Temperatura wody zasilajgcej 343 K (70C)
Temperatura spalin za podgrzewaczem 443 K (170C)
Dodatkowa powierzchnia ogrzewalna 280 m?
Catkowita powierzchnia ogrzewalna 1560 m?
Pojemnos¢ wodna wynikia z zastosowania podgrzewacza ~2m?
Catkowita pojemnosé wodna kotta ~14m?

Calk. ciezar podgrzewacza ( z armaturg i konstrukcjg nosng) ~11500 kg

Uklad regulacji - automatycznie regulowana ilos¢ przeptywajacej wody przez
podgrzewacz zwigzana z temperaturg spalin na wylocie z kotta.

1.2 Urzadzenia pomocnicze i uklady kottowni
Wraz z remontem i modernizacjg kotta projektuje sie zabudowe prézniowej stacji

odgazowania wody, ktéra pokrywa¢ bedzie potrzeby wody do napetiania i
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uzupetniania strat wody w cieptowni w obiegu wodnym wewnetrznym i zewnetrznym.
Catkowita nominalna wydajnos¢ prézniowej stacji odgazowania wody wynosi
10m3/h. SzczegOtowy opis zakresu prac i zestawienia urzadzen i materiatow
przedstawiono w tomie 2.

2. MATERIALY
Szczegoblne wymagania dotycz ace urz gdzen i materiatow
Do wykonania instalacji technologicznych nalezy zastosowac¢ urzadzenia i materiaty
wyspecyfikowane w zestawieniu urzgadzen i materialbw w w/w tomach i w
zestawieniu naktadow rzeczowych. W Projekcie Wykonawczym podano parametry
techniczne urzadzen i wszystkich elementéw instalacji.
W zwigzku z tym nalezy zastosowac takie rozwigzania, ktére spetniaja wymagania
przedstawione w Projekcie Wykonawczym. Rozwigzania te dotyczg :

- gospodarki cieplno maszynowej modernizowanego kotta WR25.

Nalezy zwracac¢ szczeg6lng uwage na :

- parametry pracy kotta i gwarancje ich osiggania

- wiasciwy montaz kotta — zgodny z wytycznymi producenta i projektem
wykonawczym

- prawidiowy zakup i montaz pomp i przetwornic czestotliwosci do nich —
zgodnie z danymi podanymi w Projekcie Wykonawczym i w zestawieniu
naktadéw rzeczowych

- prawidtowy zakup i montaz urzadzen pomocniczych — zgodnie z danymi
podanymi w Projekcie Wykonawczym i w zestawieniu naktadow
rzeczowych

- prawidlowy montaz instalacji rurowej — zgodnie z schematem cieplnym i
wymaganiami stawianymi przez producentéw urzadzen.

Wszystkie materialy i urzadzenia winny posiada¢ wymagane atesty , a urzadzenia
dodatkowo dokumentacje techniczno ruchowe oraz instrukcje obstugi. Rurociagi
cieplne winny by¢ wykonane z rur bez szwu i z materiatdw spetniajgcych wymagania
co do temperatury i cisnienia w instalacji. Urzadzenia cisnieniowe dodatkowo winny
posiadac uzgodnienia z wlasciwym organem Dozoru Technicznego.

Wszystkie urzadzenia i elementy instalacji powinny by¢ zabezpieczone podstawowo
przez producenta przed przywozem na miejsce montazu. Wykonanie zabezpieczen
antykorozyjnych uzupetniajgcych winno nastgpi¢ po zmontowaniu instalacji.

3. SPRZET

Szczegdblne wymagania dotycz ace sprz etu

Roboty przy montazu urzadzen nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu montazowego
okreslonego przez wytworce urzadzen, a takze drobnego sprzetu budowlanego .
Konieczny jest zestaw do spawania gazowego i elektrycznego oraz drobny sprzet
budowlany.

Przy montazu urzadzen pomocniczych konieczny jest podnosnik widlowy oraz
zestaw podnosnikéw taricuchowych.
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Nalezy wykorzystywac projektowany wciggnik w pompowni .
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego oraz rusztowania

4. TRANSPORT
Szczegolne wymagania dotycz ace transportu
W przypadku transportu urzgdzen nalezy stosowac¢ sie do wytycznych producentéw
urzadzen okreslajgcych warunki transportu i sktadowania urzadzen.
W przypadku transportu elementéw stalowych i materialdw izolacyjnych nalezy sie
stosowa¢ do wytycznych producentow okreslajacych warunki transportu i
sktadowania.
W przypadku transportu gotowych elementéw transport powinien odbywaé¢ sie w
warunkach zabezpieczajgcych je przed:
- uszkodzeniem, a w szczegolnosci ich powtoki izolacyjno-ochronnej,
- deformacjg i innymi uszkodzeniami mechanicznymi - zaleca sie stawiac
elementy w pionie.
- do roztadunku nie dopuszcza sie uzywania tancuchéw, stalowych lin lecz
nalezy uzywac tasmy parcianej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Szczegdblne zasady wykonania robot

Wykonywanie instalacji wykona¢ w oparciu o dane podane w Projekcie
Wykonawczym i w zestawieniu nakladow rzeczowych , a ponadto zgodnie z
wytycznymi producentéw urzadzen.

Instalacje rurowg nalezy wykona¢ zgodnie z danymi podanymi w Projekcie
Wykonawczym i w zestawieniu naktadéw rzeczowych , a ponadto zgodnie z PN-
92/M-34031 Rurociagi pary i wody gorgcej — Ogolne wymagania i badania oraz
zgodnie z opracowaniem Centralnego Osrodka Badawczo - Rozwojowego Techniki
Instalacyjnej "Instal” - tom Il - Instalacje sanitarne i przemystowe.

Przed rozpoczeciem spawania wykonawca powinien opracowac i uzgodni¢
niezbedne procedury spawania oraz specyfikacje procedur spawania jak w PN-EN
288. Spawanie powinny wykona¢ firmy majgce odpowiednie mozliwosci
technologiczne, dysponujgce uprawnionymi spawaczami zgodnie z PN-M-69900, PN-
EN287-1/, nadzorem spawalniczym oraz mozliwosciami kontroli procesu spawania.
Po zakonczeniu montazu nalezy wykonaé proby cisnieniowe.

Po wykonaniu montazu nalezy catos¢ oczysci¢ (zwlaszcza spawy) i zabezpieczyc
antykorozyjnie powtokami malarskimi , a w nastepnej kolejnosci po wyschnieciu
powtok zalozy¢ izolacje termiczng . Do czasu ukonczenia prac montazowych
konieczne jest ukohczenie innych instalacji w pomieszczeniu kottowni.

Dla konstrukcji wsporczych i elementow stalowych nietypowych oraz dla
zabezpieczen antykorozyjnych  nalezy stosowaé takze wymagania podane w
niniejszej specyfikacji w czesci dotyczacej konstrukcji stalowych i malowaniu
powierzchni stalowych.
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Wszystkie rurociggi nalezy zaliczy¢ do klasy A. Spawanie rur wykona¢ wg kart
technologicznych 1 i 28 zawartych w "Ramowej instrukcji technologii i kontroli jakosci
spawania remontowego rurociggéw energetycznych" W-wa 1974r.

Koncowki rur przygotowac¢ do spawania zgodnie z PN-69/M-69019 lub KER-80/1.41 i
KER-80/1.42.

Klasa jakosci ztacz spawanych 4 wg PN-74/M-69772.

5.2 Warunki techniczne wykonania , monta zu i odbioru
Urzadzenia i ruroci_agi gospodarki cieplno-maszynowej
5.2.1 Wytyczne 0golne
Wykonanie i montaz instalacji rurociggowej powinien by¢ zgodny z ,Warunkami
Urzedu Dozoru Technicznego” — WUDT-UC-RT:01.2005. oraz PN-EN 13480
Natomiast kontrola i badania instalacji rurociggowej zgodnie z ,Warunkami Urzedu
Dozoru Technicznego” — WUDT-UC-WO-B.
Rurociggi wody spetniajace kryteria: DN>100 i PS*DN>3500 nalezy zaliczy¢ do IlI
kategorii zagrozenia (klasy rurociggu).
Spawanie rur wykona¢ wg Instrukcji Technologicznej Spawania (WPS) opracowanej
w oparciu o zatwierdzony Protok6ét Uznania Technologii Spawania (WPQR).
Powyzsze zawarte w PN-EN 288-3 ,Wymagania dotyczace technologii spawania
metali” lub w PN-EN ISO 15614-1:2005 Specyfikacja i kwalifikacje technologii
spawania metali — Badania technologii spawania — Cze$¢ 1: Spawanie tukowe i
gazowe stali oraz spawanie tukowe niklu i stopow niklu.
Montaz rurociggu na trasie powinien przebiega¢ wg nastepujacej kolejnosci prac:

a) wytyczenie trasy wedtug rysunku

b) sprawdzenie i przygotowanie elementéw rurociggu do montazu

c) zbudowanie rusztowan

d) montaz podpdr i zawieszen

e) ulozenie przewoddw, kotnierzy i armatury

f) prace spawalnicze i obrébka cieplna spoin

g) wyregulowanie i skrecenie rurociggu

h) préba wodna

i) ptukanie i przedmuchiwanie rurociggu.

5.2.2 Wytyczne wykonania i montazu instalaciji
Mocowanie i osiowanie

a) przed kazdg operacjg nalezy upewni¢ sie, czy dostarczone rurociggi i
elementy rurociggéw sg zgodne z odpowiednimi dokumentami i atestami;

b) prefabrykowane elementy rurociggdw nalezy zabezpieczyé podczas
przenoszenia, transportu i przechowywania;

c) podczas lgczenia rurociagdéw i elementdéw rurociggdw nie mogg byé one
naprezane ani tez odksztatcane w inny sposéb niz wymagany w projekcie;

d) nalezy zastosowaC tymczasowe zamocowania montazowe do przenoszenia
obcigzen od przytaczanego wyposazenia;

e) wszystkie tymczasowe zamocowania lub utwierdzenia stosowane jako srodek
pomocniczy podczas transportu, montazu lub badania trzeba usuna¢ przed
przekazaniem rurociggu do eksploataciji;

f) na rurociggach w miejscu zaznaczonym na rysunkach wykona¢ zamocowania
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state i naciggi wstepne;

g) zamocowania nalezy montowaé¢ tak, aby zapewni¢ dobrg widocznosé
identyfikacji, podzialek obcigzenia i skoku;

h) maksymalna odlegto$¢ miedzy zamocowaniami zostata podana na rysunku ;
zamocowania do rur wiekszych od Dn50 nie powinny byé umieszczane w
odlegtosci wiekszej niz jedna srednica rury od okreslonego potozenia na
rurociggu;

I) zamocowania sprezynowe zmienne i zamocowania stato-nosne nalezy
zablokowa¢ podczas instalowania i montazu rurociggu; jezeli zostaly
odblokowane dla szczegolnie kontrolowanych operacji technicznych, takich
jak kompensacja lub naciagi zawieszen, nalezy je powtérnie zablokowac
przed hydrauliczng prébg cisnieniowg i tugowaniem.

J) zamocowania przesuwne i prowadnice suwliwe nalezy rozmieszcza¢ w takim
potozeniu, aby wkiadka slizgowa umieszczona byta na czesciach oporowych
we wszystkich punktach przemieszczen przewidzianych w projekcie;

k) zamocowania nalezy wykonac z dwoch stron armatury;

[) jako zamocowania rurociggdbw nalezy stosowa¢ zamocowania wg KER
wydanych w zestawieniu materiatow,

m) jako konstrukcje wsporcze do zamocowan zastosowano ksztattowniki,
ktorych orientacyjng ilos¢ wydano w zestawieniu materiatow;

n) konstrukcje wsporcze nalezy montowa¢ do $cian nosnych, stupow
zelbetowych, stalowych lub istniejacych konstrukcji stalowych budynku do
tego dostosowanych

0) AKPIA nalezy montowa¢ w miejscach dostepnych dla obstugi; mocowanie
termometréw nalezy wykona¢ wg BN-66/2251-01 i wg kart informacyjnych
producentow; manometry nalezy montowac poprzez rurke syfonowa i zawor
manometryczny; szczegdly montazu wg projektu AKPIA stanowigcego
odrebne opracowanie.

Spusty i odpowietrzenia

a) rurociggi nalezy montowa¢ ze spadkiem 2+5%. w kierunku kroccow
spustowych

b) w najwyzszych punktach instalacji nalezy montowa¢ odpowietrzenia, a w
najnizszych spusty;

c) odpowietrzenia i spusty odprowadzi¢ do lejkow spustowych

d) armature spustowg i odpowietrzajgcg nalezy montowaé w miejscach
dostepnych do obstugi i w bezpiecznej odlegtosci od lejkow spustowych;

e) rurociagi odpowietrzen i spustow poza budynkiem nalezy prowadzi¢ poprzez
maksymalng dtugos¢ we wspolnej izolacji z rurg zasadnicza;

f) po zakonczeniu montazu rurociggu przeprowadza sie kolejno:

- prébe cisnieniowg rurociggu,

- jego czyszczenie,

- uruchomienie wstepne,

- przekazanie do eksploataciji.
Znakowanie zmontowanedo rurociggu

a) dla zapewnienia wyraznej identyfikacji rurociggu nalezy go oznaczy¢ za
pomocg malowania, hapiséw, i przywieszek;

b) rurociag posiada jednoznaczng identyfikacje na tabliczce znamionowej do
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c)

d)

niego zamocowanej, ktdéra powigzana jest z dokumentem zawierajgcym
niezbedne informacje dotyczace pracy, konserwacji i kontroli okresowych;
oznakowanie rurociggu zawiera:

- identyfikacje wytwarzajacego;

- rok wytworzenia;;

- identyfikacje rurociggu, tgcznie z rodzajem przesytanego medium;

- $rednice nominalng DN;

- maksymalne cisnienie dopuszczalne PS w barach;

- max. temperature obliczeniowg, w C;
znaki nalezy przymocowacé w widocznym miejscu.

5.2.3 Wytyczne kontroli i badan

a) badania i kontrole przeprowadza personel przeszkolony w zakresie

stosowanej metody podanej przez normy europejskie;

b) przed wykonaniem/montazem przeprowadza sie walidacje projektu

rurociggu i jego zamocowan;

dla rurociggu klasy Il sprawdza sie ponizsze pozycje:
- uprawnienia spawaczy,
- kwalifikacje i certyfikacja personelu NDT,

d) przed kazdym spawaniem przeprowadza sie wizualng kontrole kazdego

przygotowania spoiny;

e) po zakonczeniu spawania nalezy przeprowadzi¢ nastepujaca kontrole:

f)

- sprawdzenie zgodnosci z rysunkami;

- sprawdzenie, czy spoiny sg wiasciwie zidentyfikowane i oznakowane

znakiem spawacza;

- sprawdzenie, czy zamocowania tymczasowe zostaty nalezycie usuniete;
nalezy sprawdzi¢ poprzez przeglad kart kontrolnych obrobki cieplnej lub za
pomocg proby twardosci, czy wykonana obrébka cieplna odpowiada
specyfikacji materiatowej lub wtasciwej procedurze obrébki cieplnej;

g) zlgcza spawane rurociggbw nalezy kontrolowaé i badaé metodami badan

nieniszczacych; rodzaj wymaganych NDT i ich zakres okreslono zgodnie z
WUDT-UC-WO-B; wszystkie zlacza spawane poddaje sie badaniom
wizualnym (VT);

h) dla rurociggu klasy Il wszystkie zlgcza spawane nalezy poddac¢ badaniu

radiograficznemu (RT) lub metodg ultradzwiekowg (UT);
kontrola ostateczna powinna obejmowac:

- kontrole wizualng przed proba cisnieniowa,

- kontrole wizualng po prébie cisnieniowej,

- przeglad dokumentacji produkcyjne;.

5.2.4 Proba ci$nieniowa
proba cisnieniowa jest probg cisnieniowg hydrauliczng;
gotowg instalacje rurociggowg nalezy poddaé prébie cisnieniowej po
zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu wszystkich kontroli;
wszystkie ztgcza nalezy pozostawi¢ bez izolacji i podda¢ kontroli podczas
préby cisnieniowej;
wyposazenie, ktére nie jest przeznaczone do badania, nalezy podczas proby
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odfaczyc¢ od rurociggu lub oddzieli¢ za pomoca kotnierzy zaslepiajacych;
e) Czynnik, parametry pracy i wysokos¢ cisnienia proby wodnej

_ Parametry pracy cisn. préby
Lp. Czynnik .
Pmax bar tmax °C wodnej w bar
1 | Woda grzewcza 13,0 160 16,25
2 |Woda uzupelniajgca 6,0 70 9.0
3 | Woda zmiekczona 6,0 70 9,0
4 | Woda surowa max 6,0 10 9,0
6 | Pozostate rurociagi 6,0

Uwaga : w oparciu o dokumenty UDT dopuszczajgce do pracy dotyczace nowego
kotta nalezy wprowadzi¢ ewentualne zmiany do podanych powyzej parametrow.

f) minimalna temperatura czynnika prébnego wynosi +10C i nie moze by¢
wyzsza niz +40C; maksymalna szybko$¢é wzrostu cisnienia od
dopuszczalnego do probnego wynosi lbar/min; ciSnienie probne jest
utrzymywane przez okres minimum 30 minut;

g) po 30 min obnizy¢ cisnienie do obliczeniowego i dokonac ogledzin wszystkich
Scianek i polaczen;

h) wynik préby uznaje sie za pozytywny, jezeli w czasie proby nie stwierdzono
pekniec, odksztatcen trwatych, naderwan, przenikania cieczy;

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng, rodzaj zastosowanych
materiatbw oraz ich wlasciwosci, prawidlowosé wykonania instalacji
przeprowadzone proby wodne , dokumenty dopuszczajgce do pracy pod cisnieniem.
Wszystkie materialy i urzgdzenia winny posiada¢ wymagane atesty , a urzadzenia
dodatkowo dokumentacje techniczno ruchowe oraz instrukcje obstugi.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot przeprowadzi¢ wg warunkow ogoélnych obmiaru ST Czes¢ | pkt 7

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Szczegdblne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne
wyniki. Odbiér czesciowy robdt powinien byé udokumentowany protokdtem wraz z
zatgcznikami dotyczacymi poszczegollnych czynnosci odbiorowych takich jak:
montaz, spawanie, proby cisnieniowe, dopuszczenia Dozoru Technicznego ,
zabezpieczenia antykorozyjne, izolacja cieplna, uruchomienia poszczegoélnych
urzadzen i ukladéw oraz innych wymaganych przez producentéw oraz okreslonych w
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dokumentacji. Odbiér koncowy powinien by¢é udokumentowany protokotem
koncowym.

11 Specyfikacja Techniczna - Instalacje technologiczne - cz e$¢ mechaniczna

1. Zakres robot

W skfad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg roboty wyspecyfikowane
w zestawieniu nakladoéw rzeczowych, a obejmujace demontaz, zakup, montaz (w tym
konstrukcje wsporcze, zabezpieczenia antykorozyjne i w przypadku instalacji
odprowadzenia spalin takze izolacje cieplng urzadzen i kanaldw spalin) i
uruchomienie instalacji w tym:

1.1 Instalacja od zuzlania i odpopielania
Uktad odzuzlania kotta WR-25 obejmuje nastepujace czesci :

- kanaly zsypowe z lejow zuzlowych kotlowych, odprowadzajacych zuzel
do dwoch odzuzlaczy mokrych kotta WR-25,

- dwa odzuzlacze mokre podajgce zgaszony zuzel na wspdélny poziomy
przenosnik odzuzlania,

- poziomy przenosnik odzuzlania wyremontowany i wydtuzony
(dostosowany do uzytkowania przez kociot K-1l) podajacy zuzel na
skosny przenosnik odzuzlania,

- skosny przenosnik odzuzlania odprowadzajacy zuzel na sktadowisko
zuzla.

Zuzel z kotla WR-25 poprzez specjalnie zaprojektowang zsypnice dwudrogowg z
przegroda, kierowany bedzie do projektowanych odzuzlaczy lub do japonek - taczek.
Istniejgcy poziomy przenosnik odzuzlania nalezy zmodernizowaé poprzez wydtuzenie
go o ok.12m, tak aby mozliwe byto podawanie zuzla z projektowanych odzuzlaczy na
modernizowany przenosnik tasmowy. przypadku awarii odzuzlacza specjalnie
zaprojektowana dwudrogowa zsypnica pozwala na podawanie zuzla do japonek —
taczek. Wymaga to tylko zmiany potozenia dzwigni zamontowanej w zsypnicy.
Catos¢ rozwigzania przedstawiono na rysunkach dyspozycyjnych. Zestawienie
podstawowych urzadzen przedstawiono w zestawieniu urzadzen w projekcie
wykonawczym.

1.2 Instalacja odpylania i odprowadzenia spalin
W ramach instalacji odpylania i odprowadzenia spalin projektuje sie wykonac
nastepujace prace:
- demontaz i montaz sciany cieptowni od strony ukiadu odpylania i
odprowadzenia spalin, na czas modernizacji kotta,
- demontaz istniejacego uktadu odpylania i odprowadzenia spalin od kotta
do komina wraz z wszystkimi urzadzeniami w uktadzie,
- zakup i montaz urzadzen odpylajacych spetniajgcych wymagania ochrony
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srodowiska w zakresie dopuszczalnych emisji pytu z kottéw ( w projekcie
przewidziano odpylacz wstepny typu MOS oraz odpylacz dokfadny typu
cyklofiltr — potgczenie cyklondéw z odpylaczem workowym ) dla kotta WR25

- zakup i montaz wentylatora spalin

- zakup i montaz wentylatora wspomagajacego

- wykonanie i montaz kanatdbw spalin od kotta poprzez odpylacze,
wentylatory do istniejgcego komina

- wykonanie i montaz kanatéw recyrkulacyjnych spalin

- wykonanie stalowych podpér kanatow spalin wraz z fundamentami

- wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych podstawowych [
uzupetniajgcych

- wykonanie izolacji cieplnej urzadzen i kanatéw spalin

- uruchomienie catosci instalacji.

Szczegobtowy zakres rob6t przedstawiono w tomie 2, 315 oraz w przedmiarze robot.

llos¢ odpylanych spalin:

Parametry spalin za kottem WR-25 — 0 mocy max 25 MW
max temperatura: 160°C
natezenie przeptywu: 58 200 Nm®h

Dobor wentylatoréw spalin .
Dla uktadu odpylania spalin kotta WR - 25 dobrano wentylator wyciggowy :
- typ KXE 050-180015-00
— temperatura pracy 160 °C
- silnik N=160 kW, z falownikiem
oraz wentylator wspomagajacy
- typ MXE 035-047515-00
— temperatura pracy 160 °C
— silnik N=30 kW, z falownikiem

Dla posadowienia nowych urzadzen modernizowanej instalacji odpylania
wykorzystuje sie czesciowo istniejgce fundamenty pod wentylatory i odpylacze.
Kanaly spalin nalezy podpiera¢ wg wytycznych na rysunkach dyspozycyjnych.
Podpory cyklofiltrow wchodzg w zakres dostawy urzadzen.

2. MATERIALY
Szczegdblne wymagania dotycz ace urz gdzen i materialéw
Do wykonania instalacji technologicznych nalezy zastosowac¢ urzadzenia i materiaty
wyspecyfikowane w zestawieniu urzadzen i materiatbw podanych w tomie 4 pt..”
Technologia —czes¢ mechaniczna” i w zestawieniu naktadéw rzeczowych
W Projekcie Wykonawczym podano parametry techniczne urzadzen i wszystkie
elementy instalacji przedstawiono na rysunkach , zestawieniu urzgdzen i materiatéw
w/w tomow i w zestawieniu nakladéw rzeczowych.
W zwigzku z tym nalezy zastosowac takie rozwigzania, ktére spetniaja wymagania
przedstawione w Projekcie Wykonawczym. Rozwigzania te dotyczg :
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W instalacji odzuzlania i odpopielania zwraca sie uwage na koniecznos¢ wykonania :

- dokladnego dopasowania zsypnic zuzla i popiotlu tak aby unikngé
rozsypywania sie zuzla

- zsypnic zuzla z blachy o grubosci min. 5 mm

- zsypnic popiotu z blachy o grubosci min. 4 mm

- doktadnego zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw zewnetrznych ,
uwzgledniajgc trudne warunki pracy ( duza wilgo¢ i wptyw warunkéw
atmosferycznych )

- wykonania  zabezpieczen  antykorozyjnych  uzupetniajgcych  po
zmontowaniu instalacji ( zabezpieczenia podstawowe winny by¢ wykonane
po wyprodukowaniu elementéw w warsztacie )

- utrzymywaniu statego poziomu wody w odzuzlaczu.

W instalacji odpylania i odprowadzenia spalin zwraca sie uwage na koniecznosc
wykonania :

- instalacji odpylajgcej spetniajacej normy ochrony srodowiska w zakresie
odpylania spalin

- kanatéw spalin od kotta do odpylacza z blachy o gr. min. 5 mm , a w
kolanach nalezy zabudowac kierownice

- kanatow spalin za odpylaczem doktadnym z blachy o grubosci min. 4 mm

- w wszystkich kolanach oraz na co drugim odcinku prostym nalezy
wykonaé otwory wyczystkowe zlokalizowane réwno z dnem kanatu spalin

- kompensatory wydtuzen termicznych winny by¢ podparte z obu stron

- wykonania  zabezpieczen  antykorozyjnych  uzupetniajagcych  po
zmontowaniu instalacji ( zabezpieczenia podstawowe winny by¢ wykonane
po wyprodukowaniu elementéw w warsztacie ), przy czym nalezy to
wykonag¢ farbami odpornymi na temperature do min. 200°C.

- pomiedzy kotnierze igczonych elementow nalezy zabudowac
uszczelnienia odporne na temperature min. 200°C.

- stopy podpar¢ kanatéw spalin winny by¢ na state ztaczone z kanatem , tak
aby w wyniku wydtuzen cieplnych stopa przesuwata sie po podporze nie
uszkadzajac izolacji cieplnej

- izolacje cieplng projektuje sie wykona¢ z pityt z welny mineralnej w
ptaszczu z blachy o grubosci podanej w zestawieniu materiatdbw i w
specyfikacji przedmiarowej , przy czym sposéb zatozenia winien
powodowac jej sztywnos¢ oraz odpornos¢ na opady atmosferyczne.

Dla konstrukcji wsporczych i elementow stalowych nietypowych oraz dla
zabezpieczen antykorozyjnych  nalezy stosowaé takze wymagania podane w
niniejszej specyfikacji w czesci dotyczacej konstrukcji stalowych i malowaniu
powierzchni stalowych.

3. SPRZET

Szczegoblne wymagania dotycz ace sprz etu

Roboty przy montazu urzadzen nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu montazowego
okreslonego przez wytworce urzadzen, a takze drobnego sprzetu budowlanego .
Konieczny jest zestaw do spawania gazowego i elektrycznego oraz drobny sprzet
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budowlany. Przy montazu urzadzen pomocniczych konieczny jest podnosnik widtowy
oraz zestaw podnosnikéw fancuchowych. Przy montazu kanaléw spalin konieczny
jest dzwig przejezdny ( samochodowy ) o udzwigu min. 3 ton i wysokosSci
podnoszenia min 12 m. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét, powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu
budowlanego oraz rusztowania

4. TRANSPORT
Szczegolne wymagania dotycz ace transportu
W przypadku transportu urzgdzen nalezy stosowac¢ sie do wytycznych producentéw
urzadzen okreslajgcych warunki transportu i skladowania urzadzeh. W przypadku
transportu elementow stalowych i materiatléw izolacyjnych nalezy sie stosowac do
wytycznych producentéw okreslajacych warunki transportu i skladowania. W
przypadku transportu gotowych elementéw transport powinien odbywaé sie w
warunkach zabezpieczajgcych je przed:
- uszkodzeniem, a w szczegolnosci ich powtoki izolacyjno-ochronnej,
- deformacjg i innymi uszkodzeniami mechanicznymi - zaleca sie stawiac
elementy w pionie.
- do roztadunku nie dopuszcza sie uzywania tancuchéw, stalowych lin lecz
nalezy uzywac tasmy parcianej.

5. WYKONANIE ROBOT
Szczegolne zasady wykonania robot
Wykonywanie instalacji wykona¢ w oparciu o dane podane w Projekcie Budowlanym i
w zestawieniu naktadéw rzeczowych , a ponadto zgodnie z wytycznymi producentow
urzadzen. Przed rozpoczeciem spawania wykonawca powinien opracowac i uzgodnié
niezbedne procedury spawania oraz specyfikacje procedur spawania jak w PN-EN
288. Spawanie powinny wykona¢ firmy majgce odpowiednie mozliwosci
technologiczne, dysponujgce uprawnionymi spawaczami zgodnie z PN=M-69900,
PN-EN287-1/, nadzorem spawalniczym oraz mozliwosciami kontroli procesu
spawania. Po wykonaniu montazu nalezy calo$¢ oczysci¢ (zwlaszcza spawy) i
zabezpieczy¢ antykorozyjnie powtokami malarskimi , a w nastepnej kolejnosci po
wyschnieciu powtok zalozy¢ izolacje termiczng (tylko w przypadku instalacji
odprowadzenia spalin ). Do czasu ukonczenia prac montazowych konieczne jest
ukonczenie innych instalacji w pomieszczeniu kottowni. Montaz urzadzen wykona¢ w
oparciu o DTR urzadzen oraz zgodnie z niniejszym projektem.
Nalezy wykonac:

- demontaz istniejgcej instalacji

- adaptacja konstrukcji wsporczej,

- montaz instalacji i urzadzeh

- wykucia i wyciecia w S$cianie zewnetrznej kottowni pod montaz

projektowanych przenosnikow - wykona¢ o 50 mm wigksze niz wymiary koryt ,
- izolacje termiczng i zabezpieczenia antykorozyjne wykona¢ wg wytycznych
podanych w dokumentaciji.
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Podczas montazu nalezy przestrzegac¢ ogoélnie obowigzujacych przepiséw BHP oraz
P.POZ. stosownie do wykonywanych robét budowlano - montazowych. Cato$é robot
instalacyjno-montazowych instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych - tom Il: Instalacje
sanitarne i przemystowe” - Wydawnictwo Arkady, Warszawa 1988 r. Szczeg6lng
uwage w trakcie robot nalezy zwrécic¢ na staranne wykonanie, czystos¢ montazu oraz
estetyke.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Szczegolne zasady kontroli jako  $ci

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ z dokumentacjg techniczna, rodzaj zastosowanych
materiatdw oraz ich wiasciwosci, prawidtowos¢ wykonania instalacji. Wszystkie
materialy i urzadzenia winny posiada¢ wymagane atesty , a urzgdzenia dodatkowo
dokumentacje techniczno ruchowe oraz instrukcje obstugi.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot przeprowadzi¢ wg warunkow ogélnych obmiaru ST Czes¢ | pkt 7

8. ODBIOR ROBOT

Szczegolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty pozytywne
wyniki. Odbior czesciowy robot powinien by¢ udokumentowany protokétem wraz z
zatgcznikami dotyczacymi poszczegollnych czynnosci odbiorowych takich jak:
montaz, spawanie, zabezpieczenia antykorozyjne, izolacja cieplna, uruchomienia
poszczegoélnych urzadzen i ukladéw oraz innych wymaganych przez producentéw
oraz okreslonych w dokumentacji. Odbiér koncowy powinien by¢ udokumentowany
protokétem koncowym.
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12 Specyfikacja Techniczna - ROBOTY ELEKTRYCZNE | AKPIiA

1. Zakres robot
W skilad niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej wchodzg elementy instalacji
przedstawione w projekcie wykonawczym — tom 4 ,Instalacje elektryczne i AKPIA”, —
tj.:

— roboty demontazowe

— przebudowa rozdzielnicy gtéwnej nn

- korytka kablowe

— rozdzielnice / szafy dla zasilania i sterowania urzadzen kotta

- instalacja gniazd 230V i 400V

— instalacja przeciwprzepieciowa

- instalacja uziemiajgca i potaczen wyrownawczych

— instalacja o$wietleniowa w obrebie kotla i urzadzen wspétpracujacych

— instalacja ochrony od porazen pradem elektrycznym

— aparatura kontrolno pomiarowa i automatyka

1.1 Zasilanie elektroenergetyczne - dane ogélne
Nie przewiduje sie wymiany Ilub nowych linii kablowych czy napowietrznych
zasilajacych Cieptownie C-3.

1.2 Przebudowa rozdzielnicy RGNN
Celem dostosowania rozdzielnicy gtéwnej RGNN obiektu do nowych potrzeb
wynikajacych z planowanej modernizacji kotta K2 przewiduje sie nizej wymieniony
zakres przebudowy:

- demontaz dotychczasowych podstaw bezpiecznikowych i zabezpieczen

dla kotta K2

- zabudowa roztgcznika bezpiecznikowego 400A - dla wykonania odptywu

( zasilania ) szafy kotta ( oznaczenie SK2 )

- zabudowa roztgcznika bezpiecznikowego 630A - dla wykonania odptywu

( zasilania ) szafy wentylatorow spalin ( 0znaczenie SW2 )

- zabudowa roztgcznika bezpiecznikowego 63A - dla wykonania odptywu

( zasilania ) szafy odpylaczy ( oznaczenie SO2 )

- zabudowa roztgcznika bezpiecznikowego 80A - dla wykonania odptywu

( zasilania ) szafy oswietlenia i gniazd ( oznaczenie SOG )

1.3 Roboty demonta zowe
Demontazowi w podstawowym zakresie podlegaja:
— instalacje elektryczne silnoprgdowe zwigzane z modernizowanym kottem K2
— instalacje elektryczne zasilajgce demontowane urzgdzenia technologiczne
- instalacja wokoét kotta K2 - oswietlenia w pomieszczeniach pompowni,
odzuzlania, odgazowania, naweglania oraz w hali kottow
— rozdzielnice istniejgce obstugujace kociot K2
Szczegotowy zakres rob6t demontazowych oraz terminy realizacji uzgodni¢
ze stuzbami inwestora.
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1.4 Szafy zasilaj gco-sterownicze dla modernizowanego kotta

Szafy wykonywane w stopniu ochrony IP54 z niezbedng wentylacjg zapewniajaca
wlasciwe dla aparatury i osprzetu temperatury pracy. Wskazane nadcisnienie
przefiltrowanego powietrza uniemozliwiajgce osadzanie pytdw z otoczenia szaf.
Wprowadzenia kabli uszczelni¢( dla potrzeb prawidtowej wentylacji ).
Szafa SK2 — przewidziana do zasilania i sterowania nowoprojektowanych urzadzen
technologicznych zwigzanych z remontowanym kottem WR-25.
Szafa zasilajgco-sterownicza wielopolowa SK2, wyposazona jest m.in. w:
- sterownik swobodnie-programowalny i panel operatorski,
- mierniki
- elementy zabezpieczajace, sterujace i zasilajgce urzadzenia kottow .
wentylatory, ruszt i uktady regulaciji,
Schematy automatyki i pomiaréw przedstawiono na rysunkach 01 ... 03.
Schematy elektryczne pomiardw, sterowania i automatyki przedstawiono
na rysunkach 10 ... 64.
Do czasu realizacji ukladéw automatyki kotta dokumentacja obejmujgca
zabezpieczenia kotta winna by¢ uzgodniona w CLDT w Poznaniu.
Ewentualne uwagi wprowadzone do dokumentacji uzgodnionej przez CLDT
uwzgledni¢ w realizacji zadania inwestycyjnego.

Szafa SW2 — przewidziana do zasilania i sterowania wentylatoréw wyciggu spalin

z kotta WR-25, wentylatora wspomagajgcego wyciggu spalin remontowanego kotia.
Schematy elektryczne pomiaréw, sterowania i automatyki przedstawiono

na rysunkach 70 ... 75.

Szafa SOG - przewidziana do zasilania instalacji oswietlenia w obrebie
modernizowanego kotta
Schematy elektryczne przedstawiono na rysunkach 7 ... 9.

Szafa SO2 - przewidziana do sterowania nowoprojektowanych urzadzen
technologicznych odpylania, zwigzanych z remontowanym kottem WR-25.
Szafa zasilajgco-sterownicza wielopolowa SO2, wyposazona jest m.in. w:

- moduty sterownika swobodnie programowalnego

- elementy zabezpieczajace, sterujace i zasilajgce urzadzenia odpylania

Szafki SS1 i SS2 dla potrzeb sterowania odzuzlaczami i przenosnikiem tasmowym.

Przewidziano zastosowanie sterownika swobodnie-programowalnego firmy FANUC.
Ze sterownikiem wspétpracuje stacja operatorska; komputer monitor, klawiatura,
drukarka. Na monitorze stacji operatorskiej, na ekranach przedstawiajgcych obrazy
urzadzen technologicznych wskazywane sg stany pracy i awarii urzadzen.

Ze stacji operatorskiej istnieje mozliwos¢ zmian parametrow zadanych dla pracy
cieptowni. W stacji operatorskiej wskazywane stany sg archiwizowane.
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1.5 Urzadzenia i aparatura obiektowa

Zastosowane urzadzenia i aparatura obiektowa winny zapewni¢ prawidlowg i
bezpieczng prace kotta wraz z przynaleznymi urzadzeniami technologicznymi.
Zestawienie urzgdzeh automatyki i aparatury kontrolno-pomiarowej zawarto w czesci
opisowej projektu elektrycznego i AKPIA.

Sygnaly z przetwornikéw cisnienia, przeptywu i poziomu; z wyjsciem 4 ... 20mA,
wprowadzone sg na mierniki i na wejscia analogowe sterownika kablem
ekranowanym 2-zytowym.

Sygnaly z czujnikbw temperatury wprowadzone sg na mierniki i na wejscia
analogowe sterownika kablem ekranowanym 3-zytowym.

ZastosowacC czujniki temperatury z wymiennym wkfadem, wkrecane w tuleje
wspawane, zapewniajgce kontakt z medium mierzonym i mniejsze state czasowe.
Sygnaly z czujnikéw temperatury sklepienia wprowadzone sg na wejscia analogowe
sterownika kablem odpowiednim dla zastosowanej termopary.

Montaz tych urzadzen wykonac¢ zgodnie z DTR dostarczonych urzadzen.

1.6 Wewnetrzne linie zasilaj ace

Wewnetrzne linie zasilajgce od rozdzielnicy gtéwnej RGNN do poszczegdélnych szaf
zaprojektowano kablami miedzianymi prowadzonymi na gtownych trasach w
korytkach i drabinkach na wspornikach kablowych. Linie zasilajgce uktada¢ w taki
sposOb aby kable nie stykaly sie. Przekroje kabli przedstawiono albumie tras
kablowych w czesci opisowej projektu. Podejscia kabli zasilajgcych wykona¢ w rurach
ostonowych.

1.7 Korytka kablowe

Dla prowadzenia gtownych ciggéw instalacji zaprojektowano korytka kablowe z
blachy stalowej ocynkowanej perforowanej. Odcinki pionowe korytek przykryé
pokrywami. Korytka prowadzi¢ nad instalacjami technologicznymi. Dokiadng
wysokos¢ montazu ustalic na budowie po zamontowaniu urzadzen i instalacji
technologicznych. Trasy korytek kablowych przedstawiono na planach instalaciji.

1.8 Instalacja sity

Instalacja sity obejmuje zasilanie urzadzen technologicznych cieptowni takich jak
pompy, przenosniki, napedy rusztu, wentylatory oraz zasilanie odbiornikéw
przenosnych stosowanych doraznie np. do celéw serwisowo-remontowych.
Instalacje sity zaprojektowano przewodami YDY 750V, kablami typu YKY oraz
kablami typu 2YSLCY ( kable ekranowe zasilajgce 0,6/1kV) na odcinkach od
przetwornic czestotliwosci do silnikéw. Ekrany kabli nalezy tgczy¢ z instalacjg PE
zgodnie z instrukcjg zawartg w DTR przetwornic. Kable prowadzi¢ w giéwnych
ciggach w kanalach kablowych na korytkach kablowych i ksztattownikach.
Podejscia do silnikow w zaleznosci od potrzeb wykonaé w rurach ochronnych n.k,
n.t lub w posadzce. Sposéb rozprowadzenia instalacji na kottach i szczegétowy
przebieg tras ustali¢ bezposrednio na obiekcie w porozumieniu z stuzbami
eksploatacyjnymi cieptowni. Wyzwalacze prgdowe przekaznikdw termicznych
nastawi¢ na warto$¢ 1,1 prgdu znamionowego silnikédw. Odbiorniki sitowe i
przetwornice zabezpieczyC i zasili¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w DTR
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dostarczonych urzadzen. W razie potrzeby zastosowane rozwigzania projektowe
skorygowac.
Catosc instalaciji sity wykonac¢ zgodnie z wymogami PN-IEC 60 364.

1.9 Instalacja przeciwprzepi _eciowa

W rozdzielnicach / szafach przewiduje sie montaz ochronnikéw klasy C.
Catos¢ prac zwigzanych z ochrong przeciwprzepieciowg nalezy wykonac
zgodnie z PN-IEC 60 364-4-443.

1.10 Instalacja uziemiaj aca i pot aczen wyréwnawczych
Celem stworzenia ekwipotencjalizacji dla czesci przewodzacych dostepnych i
obcych w obiekcie nalezy wykonaé¢ system potaczen wyréwnawczych:
- gtéwnych (LY 25 mm?) do ktérego nalezy podiaczyé:

. szyne PE rozdzielnicy RGNN, PE rozdzielnic / szaf kotta K2

. uziom sztuczny otokowy

. stupy stalowe i konstrukcje budynku

. gtéwne instalacje technologiczne cieptowni

- miejscowych do ktérego podigczyé¢ nalezy:

* metalowe rury i przewody lokalnych instalacji wod-kan,

e coiwentylacyjne, korytka kablowe

« metalowe obudowy i konstrukcje urzgdzeh technologicznych

* metalowe elementy konstrukcji budynku
Potgczenia wyréwnawcze miejscowe wykonaé przewodem LY ( DY ) 6 mm? jako
odejscie od szyn wyréwnawczych pomocniczych.
Szyny wyréwnawcze pomocnicze podigczyé do gtownej szyny wyréwnawczej
budynku SW wykonanej z bednarki FeZn25x4 utozonej na $cianie wzdiuz
pompowni. Szyne SW potaczy¢ z uziomem otokowym budynku. Szyny wzdtuz
Scian ukfada¢ na wysokosci ca 0,4 m od posadzki. Pozostate potgczenia
wyrownawcze wykonaé za pomocg typowego osprzetu uziemiajgcego. Przewody
wyrownawcze winny miec¢ izolacje dwubarwng zielono 2zéitg. Do uziomu
otokowego podtaczy¢ za pomocg przewodu uziemiajgcego FeZn 25x4 mm
metalowe konstrukcje i instalacje zlokalizowane na zewnatrz budynku.

Obwody gniazd serwisowych wykonac przewodami YDYZzo 450/750 V prowadzonymi

w r.o lub LE n.t. Zestawy instalacyjne mocowac na wysokosci 0,85 m.

1.11 Instalacja ochrony dodatkowej od pora __zen pradem elektrycznym

Jako system ochrony dodatkowej od porazeh prgdem elektrycznym przyjeto
samoczynne wylgczanie zasilania poprzez zastosowanie bezpiecznikdw,
wylacznikéw nadpradowych i réznicowo prgdowych oraz zastosowanie potgczen
wyréwnawczych gtownych i miejscowych. Przewdd neutralny N winien posiadac
izolacje koloru niebieskiego, zas przewod ochronny PE izolacje dwubarwng
zielono z06i#ta. Natomiast przewdéd PEN winien mie¢ izolacje zielono zoéitg z
koncéwkami oznaczonymi na niebiesko. Uktad sieci TNC-S. Rozdzielczo$s¢ PEN
na N i PE w rozdzielnicach funkcyjnych. Instalacie PE w miejscu rozdziatu
potaczy¢ z szyng wyréwnawczg SU. Wszystkie potaczenia muszg by¢ trwate
zapewniajgc dobry styk. Przewody uziemiajgce, wyréwnawcze oznaczy¢
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dwubarwnie (zielono-z6tto). Rezystancja uziemienia sztucznego winna byé¢
mniejsza od 10 ohmoéw. Do uziomu sztucznego podiaczy¢ uziomy naturalne w
postaci podziemnych instalacji przewodzacych obcych. Rezystancja uziemienia
agregatu musi by¢ mniejsza od 5 ohmow. W zakresie ochrony od porazen pradem
elektrycznym nalezy spetni¢ wymogi PN-IEC 60 364-4-41. Dla czesci instalaciji
Istniejgcej pozostawic system ochrony poprzez zerowanie.

2. MATERIALY

W obiekcie nalezy zastosowaé tylko i wylacznie materialy dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie, zgodnie z przepisami ,a zwlaszcza Zarzgdzeniem
Dyrektora Polskiego Centrum Badan Certyfikacji z dnia 20 maja 1994,

Zestawienie materiatdw przedstawiono w projekcie wykonawczym obejmuje typy
elementow i producentéw .

Dostawa materiatdbw przeznaczonych do robot elektrycznych i AKPIA powinna
nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i
skladowisk na placu budowy. Skladowanie materiatéw, aparatéw i urzadzen
elektrycznych powinno odbywa¢ sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie ich wtasciwosci technicznych na skutek wpltywow
atmosferycznych lub czynnikbw fizykochemicznych. Przyjecie materialtdw do
magazynu na budowie powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i iloSciowym odbiorem
tych materiatdbw. Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ na budowe wyroby i
materialy nowe. Materialy uzywane moga by¢ stosowane wylacznie za pisemng
zgodg inwestora. Parametry techniczne materiatow i wyrobow powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w projekcie wykonawczym i powinny odpowiadac
wymaganiom obowigzujacych norm i przepisow dotyczacych budowy urzadzen
elektrycznych. Jesli w projekcie lub kosztorysie przy okreslonym materiale, wyrobie
lub urzadzeniu podany jest numer katalogowy, to dostarczony na budowe wyréb
powinien $cisle odpowiadaC opisowi katalogowemu. Materialy o zblizonych
parametrach mozna zastosowaé wylacznie za pisemng zgodg projektanta i inwestora.
Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktérych wymaga sie Swiadectwa jakosci nalezy
dostarczy¢ z tymi swiadectwami, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru
technicznego.

3. SPRZET

Sprzet i maszyny niezbedne do wykonania robo6t powinny odpowiada¢ ogolnie
przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne
oraz by¢ stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Nalezy uniemozliwi¢ dostep do
maszyn i urzgdzen osobom nieuprawnionym do ich obstugi. Do przeprowadzenia
prac elektrycznych nalezy zastosowac¢ typowe elektronarzedzia stosowane przy
robotach instalacyjnych oraz mierniki z waznymi swiadectwami badan. Przy
niektérych pracach niezbedne sg rusztowania robocze (dotyczy np. montazu
oswietlenia w hali kottéw). Zaleca sie uzycie rusztowan kolumnowych przesuwnych
(przetaczanych) lub podnosnikéw.
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4. TRANSPORT

Przy transporcie i sktadowaniu materiatow i urzgdzen , a zwlaszcza rozdzielnic
konieczne jest nalezyte zabezpieczenie przed wstrzgsami oraz uszkodzeniami i
mozliwoscig zagubienia ruchomych czesci urzadzen. W czasie przemieszczania szaf
| aparatow wewnatrz obiektu trzeba je zabezpieczy¢ na te okolicznosc.

5. WYKONANIE ROBOT. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY PRZY
ROBOTACH ELEKTRYCZNYCH
Przed rozpoczeciem roboét elektrycznych wykonawca powinien zapoznac sie z
obiektem budowlanym, gdzie bedg prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robét. Odbiér frontu robo6t przez wykonawce od zleceniodawcy
powinien by¢ dokonany komisyjnie =z wudziatem zainteresowanych stron i
udokumentowany spisaniem protokotu. Wykonawca robét elektrycznych musi
prowadzi¢ dziennik robét w nawigzaniu do dziennika budowy.
Przy wykonywaniu robot elektrycznych kazdy wykonawca (podwykonawca) jest
zobowigzany do przestrzegania przepiséw w zakresie BHP. Podstawowym aktem
normatywnym w zakresie BHP jest ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. z pOzniejszymi
zmianami zwana Kodeksem Pracy. Uzupetniajgcymi aktami prawnymi sg akty
wykonawcze. Do szczegOlnie waznych aktow prawnych w tym zakresie, ktérych
postanowienia powinny by¢ znane kazdemu elektrykowi zalicza sie:
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i
instalacjach energetycznych
- Ustawa z dnia 6 marca 1981r. o Panstwowej inspekcji Pracy
- Uchwata nr 14 Rady Ministrow z dnia 18.02.1992r. w sprawie
stuzby bezpieczenstwa i higieny pracy
- Rozporzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia
10.12.1974r. w sprawie badan lekarskich pracownikow
Przepisy prawa pracy zabraniajg dopuszczenia pracownika do pracy bez
dostatecznej znajomosci przepiséw i zasad BHP oraz niezbednych umiejetnosci.
Prace zwigzane z rozruchem i eksploatacjg urzadzen elektroenergetycznych moga
wykonywac tylko pracownicy, ktorzy spetniajg dodatkowe wymagania kwalifikacyjne
okreslone w przepisach wydanych na podstawie ,Prawa Energetycznego” z dnia
10.04.1997r. oraz rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 16.03.1998r.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jakosci robét jest takie przygotowanie i wykonanie, aby osiggnaé
zalozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i
jakos$¢ materiatdw. Przed zakonczeniem robot nalezy wykona¢ pomiary rezystancji
izolacji obwoddéw jednofazowych i tréjfazowych, pomiary szybkiego wylgczenia,
pomiary uziemienia ochronnego oraz rezystancji uziemienia instalacji odgromowe;j.
Wyniki pomiarow nalezy zapisa¢ w protokotach. Na zakonczenie robot nalezy
opracowac dokumentacje powykonawcza.
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7. PRZEDMIAR ROBOT

Przedmiar robét powinien zawiera¢ zestawienie przewidywanych do wykonania robo6t
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z ich szczeg6towym
opisem. W zaleznosci od zakresu rob6t budowlanych objetym przedmiarem nalezy
podac nazwy i kody grup robot, klas robo6t i kategorie robot.

8. ODBIOR ROBOT
Przed przystgpieniem do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany do:

- przygotowanie dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny

wykonanych robo6t (umowy, protokoty pomiaréw wymienionych w pkt.

6, dokumentacji powykonawczej itd.)

- umozliwienie komisji odbioru zapoznanie sie z w/w dokumentami.

Przy dokonaniu odbioru kohcowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robo6t z umowa, dokumentacjq
projektowo-kosztorysowg, warunkami technicznymi wykonania,
normami i przepisami

- sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot

Z odbioru koncowego nalezy spisa¢ protokot.
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